Datenblatt t
Induktiver Abstandssensor ZX-E Cl Qg
ZX-E Automation GmbH
Bezeichnung ZX-E
Typ Induktiver Abstandssensor
Messbereich Z Min. 0,5 mm
Max. 7 mm
Messbereich X -
Oberflache Metall
Auflésung 1,0 um
Linearitat (+% d. 0,5 %
Messbereichs)
Ansprechzeit 150 ps

Lichtstrahlform -

Schutzart Kopf: IP67, Controller: IP40
Anzahl der 5
anschlieBbaren Sensoren
Funktionsmerkmale Dickenmessung, Exzentrizitat, Héhe, Schritt, Abstand, Ebenheit, Verzug, Bergwert,
Berg-Tal-Wert, Talwert, Messzeit-Trigger, Signalskalierung, PC-Software

Versorgungsspannung 12 - 24 VDC

Steuer-E/A 4 -20mA, 1-5VDC, Schaltausgang High / Pass / Low, Trigger

Kommunikation RS232C, USB 2.0
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Betriebstemperatur 0°C ...50°C
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Induktiver Abstandssensor ZX-E

ZX-E

ateg

Automation GmbH

Smart Sensoren (Induktive Abstandssensoren)

ZX-E-Serie

OmRrRON

Intelligente, Induktive
Abstandssensoren fur hochprazise
Messaufgaben.

4{//0/

Bestellinformationen

Sensoren
Sensorkdpfe
Bauform Abmessungen Bemessungs- Genauigkeit *1 Modell
schaltabstand

Zylindrisch Durchm. 3 x 18 mm 0,5mm 1pum ZX-EDR5T
Durchm. 5,4 x 18 mm 1 mm ZX-EDO1T *2
Durchm. 8 x 22 mm 2mm ZX-EDO2T *2

Mit Aussengewinde M10 x 22 mm 2mm ZX-EMO2T *2
M18 x 46,3 mm 7 mm ZX-EMO7MT *2

Flach 30 x 14 x 4,8 mm 4 mm ZX-EV04T 273

Hitzebestandig, zylindrisch [M12 x 22 mm 2mm ZX-EMO2HT *4

*1:Bei 4.096 Messwerten zur Mittelwertbildung.

*2:Modelle mit Schutzspiralen sind ebenso erhaltlich. Hangen Sie an die obigen Modellnummern bei der Bestellung ein ,-S* an.
(Beispiel: ZX-EDO1T-S)

*3: Fir den ZX-EV04 muss der ZX-EDA-Verstarker in Version 1,200 oder spater verwendet werden.

*4: Fir den ZX-EM02H muss der ZX-EDA-Verstérker in Version 1,300 oder spéater verwendet werden.

Verstarkereinheiten

Produktansicht

Versorgungsspannung

Ausgangsart

Modell

DC NPN

ZX-EDA11

PNP

ZX-EDA41

Hinweis: Anschluss zur Steckverbindung des Sensorkopfs passend.

Smart Sensoren (Induktive Abstandssensoren) ZX-E Serie
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Zubehor (gesondert erhaltlich)

Kalkulationseinheit SmartMonitor Sensor-Setup-Tool bei Anschluss an einen PC
Produktansicht Modell Produktansicht Bezeichnung Modell
ZX-CAL2 Schnittstelleneinheit fir ZX-SF11
ZX-Serie

Schnittstelleneinheit flr ZX-SFW11E
ZX-Serie

+
Setup-Software

Vorverstérkerhalterungen

Produktansicht Modell Anmerkungen

ZX-XBE1 Am einzelnen
Vorverstérker -

befestigt CD-ROM
CD-ROM Sensor-Setup- und Logging-|ZX-
Software fir ZX-Serie SW11EV2

+

¢

ZX-XBE2 ZurMontage auf

V;' DIN-Schienen Kabel mit Steckverbindern an beiden Enden
o

(zur Verlangerung)

Kabellange Modell Anzahl
im ZX-XC1A 1
4m ZX-XC4A
8m ZX-XC8A
Technische Daten
Sensorkdpfe
Modell ZX-EDR5T ZX-EDO1T ZX-EDO2T/ ZX-EMO7MT ZX-EV04T ZX-EMO2H
EMO02T
Messbereich 0 bis 0,5 mm 0 bis 1 mm 0 bis 2 mm 0 bis 7 mm 0 bis 4 mm 0 bis 2 mm
Objekt Magnetische Metalle (Messbereiche und Linearitaten sind bei nicht-magnetischen Metallen verschieden.
Siehe Kennlinien auf Seite 4.)
Standard-Referenzobjekt 18x18x3 mm ‘30><30><3 mm 60x60x3 mm 45x45x3 mm
Material: Eisen (S50C)
Genauigkeit *1 1 um
Linearitat *2 +0,5 % vom Skalenendwert +1,0% vom
Skalenend-
wert *5
Linearausgangsbereich Identisch mit Messbereich.
Temperaturcharakteristik *3 0,15 % vom Ska- |0,07 % vom Skalenendwert/°C 0,1% vom Ska-
(einschlieBlich Verstarkereinheit) | lenendwert/°C lenendwert/°C
Umge- Betrieb *4 0 bis 50°C (ohne |-10 bis 60°C (ohne Eis- oder Kondensatbildung) -10 bis 200°C
bungstempe- S Eis- oder Kon- - - -
ratur Lagerung *4 densatbildung) | ~20 bis 70°C (ohne Eis- oder Kondensatbildung) 20 bis 200°C
Luftfeuchtigkeit Betrieb und Lagerung: 35 % bis 85 % (ohne Kondensatbildung)
Isolationswiderstand min. 50 MQ (bei 500 V DC)
Isolationspriifspannung 1.000 V AC, 50/60 Hz fir 1 Minute zwischen Spannung fiihrenden Bauteilen und Gehause
Vibrationsfestigkeit (Zerstorung) |10 bis 55 Hz mit 1,5-mm-Doppelamplitude fiir jeweils 2 Stunden in X-, Y- und Z-Richtung
StoBfestigkeit (Zerstérung) 500 m/s?, jeweils 3 Mal in X-, Y-, und Z-Richtung
Schutzklasse (Sensorkopf) IEC60529, IP65 |IEC60529, IP67 IEC60529,
IP60 *6
Anschlussart Relais-Steckverbinder (Standardkabellange: 2 m)
Gewicht (verpackt) ca.120 g ca.140g | ca.160 g ca.130g ca.160g
Materialien |Sensor- |Gehause |Messing Edelstahl Messing Zink Messing
kopf (vernikkelt)
Aktive Hitzebestandiges ABS
Sensor- PEEK
flache
Vorverstarker PES
Zubehor Verstarkerhalterungen (ZX-XBE1), Bedienerhandbuch
2 Smart Sensoren (Induktive Abstandssensoren) ZX-E Serie
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OmRrRON

*1:Genauigkeit: Die Aufldsung ist die Abweichung (+3c) im Analogausgang bei Anschluss an den Verstarker ZX-EDA. Die obigen Werte ent-
sprechen der 30 Minuten nach dem Einschalten gemessenen Abweichung.
(Die Auflésung wird mit dem OMRON Standard-Referenzobjekt bei der Halfte des Messbereichs, gemessen, wobei der ZX-EDA auf eine
maximale Anzahl von Messungen zur Mittelwertbildung von 4.096 je Periode eingestellt ist.)
Die Auflésung bezeichnet die wiederholte Genauigkeit eines nicht bewegten Werkstiicks und ist kein Indikator fir die Abstandsgenauigkeit.
Die Auflésung kann durch starke elektromagnetische Felder méglicherweise nachteilig beeinflusst werden.

*2:Linearitat: Die Linearitat bezeichnet den Fehler bei einem idealerweise geradlinigen Abstand, wenn eine Messung des Standardreferenz-
objekts erfolgt. Die Linearitats- und Messwerte variieren je nach dem gemessenen Objekt.

*3: Temperaturcharakteristik: Die Temperaturcharakteristik wird mit dem OMRON Standardreferenzobjekt bei der Halfte des Messbereichs ge-
messen.

*4: Die angegebene Umgebungstemperatur gilt nur fiir den Sensorkopf. Fiir den Vorverstarker betragt sie -10 bis 60°C.

*5: Der Wert gilt fur eine Umgebungstemperatur von 25°C.

*6: Nicht in feuchten Umgebungen verwenden, da das Gehause nicht wasserdicht ist.

Verstarkereinheit

Modell ZX-EDA11 ZX-EDA41
Messperiode 150 ps
Einstellungen fiir die Anzahl 1,2, 4,8, 16, 32, 64, 128, 256, 512, 1024, 2048 oder 4096
der Messwerte zur Mittelwert-
bildung *1
Analogausgang *2 Stromausgang: 4 bis 20 mA/Skalenendwert, Max. Lastwiderstand: 300 Q
Spannungsausgang: =4V (£ 5V, 1 bis 5V *3), Ausgangsimpedanz: 100 Q
Schaltausgange Offene NPN-Kollektorausgéange, max. 30 V DC, 50 mA|Offene PNP-Kollektorausgénge, max. 30 V DC, 50 mA
(3 Ausgange: HIGH/PASS/LOW) | Restspannung: max. 1,2 V Restspannung: max. 2 V
Eingang zur Riicksetzung auf |EIN: Kurzgeschlossen mit 0-V-Klemme oder EIN:Kurzgeschlossen an Versorgungsspannung oder
Null, Messzeit-Eingang, Riick- maximal 1,5V Versorgungsspannung 1,5 V.
etzeingang, Schaltausgang- | AUS: Offen (Leckstrom: max. 0,1 mA) AUS:Offen (Leckstrom: max. 0,1 mA)
Haltewerteingang
Funktion - Messwertanzeige - Anzeige fir Einstellwert/Ausgangswert/Auflésung
- Linearitatseinstellung (Materialauswahl) - Skalierung
- Anzeigeumkehr - Anzeige-AUS-Modus - ECO-Modus
- Anderung der in der Anzeige
angezeigten Stellen - Haltefunktionen fir Messwerte, - Berghaltewert,
- Talhal t, Berg-Tal-Hal t - Autotrigger-Berghaltewert - Autotrigger-Talhaltewert
- Mittelwert-Haltefunktion - Verzégerungs-Haltefunktion - Null-Ricksetzung
- Initialisierungs-Riicksetzung - Linearitatsinitialisierung - Einschaltverzégerungs-Zeitfunktion
- Ausschaltverzdgerungs-
Zeitfunktion - Impulsdauer-Zeitfunktion - Vorwertvergleich
- Einstellung fur Nichtmessung - direkte Grenzwerteingabe - Positions-Teach-In
- Automatisches Teach-In - Einstellung der Hysteresebreite - Messzeit-Eingénge
- Rucksetzeingang - Schaltausgang-Haltewerteingang - Analogausgangsfunktion
- Linearausgangskorrektur - (A-B) Berechnungen *4 - (A+B) Berechnungen *4
- K-(A+B) Berechnung *4 - Vermeidung gegenseitiger Beeinflussung *4
- Sensorunterbrechungserkennung- Nullriicksetzungsspeicher - Nullriicksetzungsanzeige
- Tastenverriegelung
Anzeigen Schaltausgangsanzeigen: HIGH (orange), PASS (griin), LOW (gelb), digitale 7-Segment-Hauptanzeige (rot),
digitale 7-Segment-Unteranzeige (gelb), Spannung EIN (Power ON, griin), Riicksetzung auf Null (ZERO,
griin), Stabilitat (ENABLE, griin)
Spannungseinfluss 0,5 % vom Skalenendwert des Analogausgangswerts bei +20 % der Versorgungsspannung
(einschlieBlich Sensor)
Versorgungsspannung 12 bis 24 V DC + 10 %, Restwelligkeit (p-p): max. 10 %
Stromverbrauch max. 140 mA bei einer Versorgungsspannung von 24 V DC (bei angeschlossenem Sensor)
Umgebungstemperatur Betrieb und Lagerung: 0 bis 50°C (ohne Eis- oder Kondensatbildung)
Luftfeuchtigkeit Betrieb und Lagerung: 35 % bis 85 % (ohne Kondensatbildung)
Isolationswiderstand min. 20 MQ (bei 500 V DC)
Isolationspriifspannung 1.000 V AC, 50/60 Hz fur eine Minute
Vibrationsfestigkeit (Zerst6- 10 bis 150 Hz mit 0,7-mm-Doppelamplitude fiir jeweils 80 Minuten in X-, Y- und Z-Richtung
rung)
StoBfestigkeit (Zerstorung) 300 m/s? jeweils drei Mal in sechs Richtungen (oben/unten, links/rechts, vorne/hinten)
Anschlussart Vorverkabelt (Standardkabellange: 2 m)
Gewicht (verpackt) ca. 350 g
Materialien Gehause: PBT (Polybutylenterephthalat), Abdeckung: Polycarbonat
Zubehor Bedienerhandbuch

*1:Die Ansprechzeit des Analogausgangs wird als Messperiode x (Anzahl der Messwerte zur Mittelwertbildung + 1) (mit fester Empfindlichkeit)
berechnet.
Die Ansprechzeit der Schaltausgénge wird als Messperiode x (Anzahl der Messwerte zur Mittelwertbildung + 1) (mit fester Empfindlichkeit)
berechnet.

*2:Der Ausgang kann mit einem Schalter auf der Unterseite des Verstarkers zwischen Strom- und Spannungsausgang umgeschaltet werden.

*3:Die Einstellungen kénnen (ber die Analogausgang-Funktion vorgenommen werden.

*4:Es ist eine Kalkulationseinheit (ZX-CAL2) erforderlich.

Smart Sensoren (Induktive Abstandssensoren) ZX-E Serie 3
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Messabstand / Linearitét (Linearitat an Standard-Erfassungsobjekt angepasst)
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GroBe des Erfassungsobjekts / Linearitat (Linearitat an die einzelnen Erfassungsobjekte angepasst)
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GroBe des Erfassungsobjekts / Linearitat (Linearitdt an Standard-Erfassungsobjekt angepasst)
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Material des Erfassungsobijekts / Linearitat (Linearitat an die einzelnen Erfassungsobjekte angepasst)
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Material des Erfassungsobjekts / Linearitat (Linearitat an Standard-Erfassungsobjekt und Eisen angepasst)
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E/A-Schaltbilder

OmRrRON

NPN-Verstéarkereinheit: ZX-EDA11

)_

=

o

&

Last
[Lest]

‘Schaltausgang HIGH
Griin:

~
»
»r
»
»

‘Schaltausgang PASS

Schaltausgang LOW

Blau: 0 V (Spannungsversorgung)

Rosa: Schaltausgang-Hold-Eingang

Wy I o——1
Lila: Ausgangsdeaktivierungs-/
AR Messzeit-Eingang

o o—o

Orange: Eingang zum
Zuriicksetzen auf Null %
—t

Interne Schaltkreise

oo—

Stromausgang
Stromy/ «ms 20ma) 5
' Spannungsschalter ‘Spannungs- Stromausgang:
ausgang ll max. 300 Q
1000 =V 1 Abschirmung:
ML Erde 'g

min. 10 kQ

J12bis2avDC

Spannungsausgang:

PNP-Verstérkereinheit: ZX-EDA41

14

1
1
Awein:

Schaltausgang HIGH

< Griin: .
L 12bis
4‘7 Ismzuausgang PASS 24V DC
Grau
8
3

‘Schaltausgang
Low

Blau: 0 V

»
»r
»
»r
»
»r
t={Last]

Rosa: Schaltausgang-Hold-Eingang
5y

Lila: i Messzeit-Eingang

%

Orange: Eingang zum Zuriicksetzen auf Null

Interne Schaltkreise

Rot: Ri

--—O—0=0—0=C

Stromausgang
1 4bis 20 mA
Strom-/ Schwarz: Analogausgang

Spannungsschalter -0, m—/Spannu»g
ausgang ]
=V I Abschirmung:
1002 L Erde Analogausgang

Stromausgang:
max. 300 Q

min. 10 k!

12 bis 24V DC

0V (Spannungsversorgung)
Schaltausgang HIGH
Schaltausgang PASS
Schaltausgang LOW
Analogausgang

Masse des Linearausgangs
Schaltausgang-Hold-Eingang
Eingang zum Zuriicksetzen auf Null

M it-Ei
gang

Riicksetzeingang

Hinweis: 1. Verwenden Sie ein separates, stabilisiertes Netzteil fir
die Verstérkereinheit, vor allem wenn eine héhere Auf-
I6sung gewiinscht wird.

2. Verdrahten Sie die Einheit ordnungsgemaB. Unsach-
gemaéBe Verkabelung kann zu einer Beschadigung der
Einheit fihren. (Leitungen, insbesondere die des Ana-
logausgangs, diirfen nicht mit anderen Leitungen in
Kontakt geraten.)

3. Verwenden Sie fiir den Analogausgang die blaue (0-V)-
Masseleitung der Versorgungsspannung und das Ab-
schirmkabel (Masse des Analogausgangs) zusammen
mit der schwarzen Leitung (Analogausgang). Alle die-
ser Erdungen mussen ihrer Bestimmung geméf ver-
wendet werden. Wenn der Analogausgang nicht
verwendet wird, verbinden Sie die Erdung des Ana-
logausgangs mit der 0-V-Erdung.

Smart Sensoren (Induktive Abstandssensoren) ZX-E Serie 7
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Bezeichnungen der Komponenten
Sensoren Verstérkereinheiten
ZX-EDR5T ZX-EDA11
ZX-EDO1T ZX-EDA41
ZX-EDO2T Bedientasten
ZX-EM02T Anzeigebereich ™~ >N
ZX-EMO7MT /‘;“'f;\;
NS
Sensorkopfkabel A >
ZX-EMO2HT (mit Kupplung) \@
Ausgangskabel :5'\ g
Sensorkopf Vorverstarker  (mit Stecker) Ausgangskabel
Stecker
(Abdeckung kann
geoffnet werden)
Kalkulationseinheit
ZX-CAL2
ZX-EV04T
Ausgangskabel . .
Sensorkopf Vorverstérker (mit Stecker) Anzeigebereich
Stecker
8 Smart Sensoren (Induktive Abstandssensoren) ZX-E Serie
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Sicherheitshinweise

OmRrRON

Konstruktive Sicherheitshinweise

Halten Sie sich an die angegebenen Nenn- und
Leistungsdaten. Weitere Informationen finden Sie unter
Technische Daten auf Seite 2.

Objekte aus bestimmten Materialien oder mit bestimmten
Formen werden evtl. nicht erkannt oder die Erkennungsge-
nauigkeit ist moglicherweise nicht ausreichend.

Umgebungsbedingungen

Das Gerat darf nicht an Orten betrieben werden, an denen ex-
plosive oder brennbare Gase vorhanden sind.

Installieren Sie das Geréat zur Wahrung der Sicherheit bei Be-
trieb und Wartung nicht in der Nahe von Hochspannungsein-
richtungen oder Spannungsversorgungen.

Verdrahtung

Verwenden Sie das Gerat nicht mit Spannungen, die tiber
den Nennwerten liegen. Andernfalls besteht die Gefahr der
Beschadigung.

SchlieBen Sie das Gerat nicht an eine Wechselstromquelle
an, und verpolen Sie die Versorgungsspannung nicht.
SchlieBen Sie die Last am offenen Kollektorausgang nicht
kurz.

Verlegen Sie das Spannungsversorgungskabel des Produkts
nicht parallel oder zusammen mit anderen Hochspannungs-
oder Netzleitungen. Andernfalls besteht die Gefahr von Fehl-
funktionen oder Schaden aufgrund induktiver StérgréBen.
SchlieBen Sie keine Steckverbinder bei eingeschalteter
Spannungsversorgung an und trennen Sie sie auch nicht. An-
dernfalls besteht die Gefahr der Beschadigung.

Konfiguration
Einstellung
Achten Sie beim Einstellen von Grenzwerten darauf, dass die

Schaltausgang-Haltewerteingangsleitung der Verstarkerein-
heit eingeschaltet ist, damit kein Ausgangssignal an externe
Geréte Ubermittelt wird.

Weitere Sicherheitshinweise

Versuchen Sie nicht, das Gerat zu zerlegen, instand zu set-

zen oder zu modifizieren.

Entsorgen Sie das Gerat nach den Standardverfahren fir In-
dustrieabfalle.

Diese Sensoren sind nicht mit den Smart Sensoren der Serie
ZX-L[J (Lasersensoren) kompatibel. Verwenden Sie keine

Kombinationen aus Smart Sensoren der Serien ZX-E[JJ und
ZX-LOC.

Erstellt am 03.09.2021 um 20:55 Uhr | Alle Angaben ohne Gewahr, Irrtiimer und Anderungen vorbehalten!
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OmRrRON

Ordnungsgemafe Verwendung

Konstruktive Sicherheitshinweise

Spannungsversorgung

Nach dem Einschalten der Spannungsversorgung ist eine Auf-
wéarmphase von ca. 30 Minuten notwendig.

Gegenseitige Beeinflussung

Es koénnen bis zu 5 Sensorkdpfe zusammen verwendet werden,
indem die Kalkulationseinheit ZX-CAL2 zwischen den Verstar-
kereinheiten angeschlossen wird.

Wenn die Sensorkdpfe parallel und einander gegentiber instal-
liert werden, sind die in der nachstehenden Tabelle aufgefihr-
ten Mindestabstande einzuhalten.

Gegenseitige Beeinflussung

Modell A B
ZX-EDR5T 5 mm 20 (3,1) mm
ZX-EDO1T 10 mm 50 (5,4) mm
ZX-ED02T 20 mm 50 (8) mm
ZX-EM02T 20 mm 50 (10) mm
ZX-EMO7MT | 100 mm 150 (30) mm
ZX-EV04T 80 mm 50 (14) mm
ZX-EMO2HT |20 mm 50 (12) mm

Hinweis: Die Werte in Klammer gelten fir den Fall, dass die Schutz-
funktion gegen gegenseitige Beeinflussung verwendet wird.

Kompatibilitat

Sensoren und Verstarkereinheiten sind miteinander kompati-
bel. Sensoren kénnen einzeln hinzugefligt oder ausgetauscht
werden.

Einfluss von hochfrequenten elektromagnetischen Feldern
Der Einsatz des Gerats in der Néhe von Geraten, die hochfre-
quente elektromagnetische Felder erzeugen (z. B. Ultraschallrei-
niger, Hochfrequenz-Generatoren, Sendeanlagen, Mobiltelefone
und Frequenzumrichter) kann zu Fehlfunktionen fiihren.
Einfluss von metallischen Gegensténden

Halten Sie bei der Installation des Geréts die nachstehend auf-
gefuihrten Abstande zu metallischen Gegensténden ein.

-
Z

Verdrahtung

Priifung der Verdrahtung

Vergewissern Sie sich nach Abschluss der Verdrahtung und vor
dem Einschalten der Versorgungsspannung, dass die Versor-
gungsspannung ordnungeman angeschlossen ist, keine fehler-
haften Anschllsse vorhanden sind (z. B. kurzgeschlossene
Lasten) und dass der Laststrom korrekt ist. Bei unsachgeméBer
Verdrahtung besteht die Gefahr von Fehlfunktionen.

Kabelverlangerung

Verlangern Sie das Kabel zwischen Sensor und Verstérkerein-
heit nicht tiber 10 m hinaus. Verwenden Sie zur Verldngerung
des Sensorkabels ein Verlangerungskabel des Typs ZX-XCLJA
(separat erhéltlich). Verwenden Sie zur Verlangerung des Kabels
der Verstérkereinheit ein abgeschirmtes Kabel gleichen Typs.
Netzteil

Erden Sie den Geh&useerdungsanschluss, wenn Sie ein han-
delsiibliches Schaltnetzteil verwenden.

Wenn die Spannungsversorgungsleitung Spannungsspitzen
ausgesetzt ist, schlieBen Sie einen Uberspannungsableiter an,
der den Bedingungen der Einsatzumgebung entspricht.
Kalkulationseinheit

Wenn Sie eine Kalkulationseinheit verwenden, schlieBen Sie die
Masse des Analogausgangs der jeweiligen Verstarkereinheit an.
Steckverbinder

SchlieBen Sie keine Steckverbinder bei eingeschalteter Span-
nungsversorgung an und trennen Sie sie auch nicht.

Achten Sie darauf, Steckverbinder beim An- und Abklemmen
nur am Steckergehduse zu halten.

Installation

Handhabung

Wenden Sie beim Einbau von Sensoren keine Gewalt an (nicht
mit einem Hammer darauf schlagen). Andernfalls besteht die Ge-
fahr der Beschéadigung oder der verminderten Wasserdichtigkeit.
Es existieren auBerdem Modelle, deren Gehause ein AuBBenge-
winde besitzt, die mit einer Zahnscheibe versehen werden ms-
sen, um eine Toleranz des Anzugsdrehmoments zu gestatten.
Bei Verwendung eines hitzebestandigen Modells, wie dem
ZX-EMO2HT, muss eine Konstruktion entwickelt werden, bei der
die Warmeausdehnung aufgrund der steigenden Temperatur des
zu messenden Objekts berlicksichtigt wird, damit das zu messen-
de Objekt keinesfalls mit der aktiven Sensorflache in Berlihrung
kommt. Beachten Sie auch, dass alle plétzlichen Temperaturan-
stiege die Lebensdauer des Produkts verkirzen.
Anzugsdrehmoment

Uberschreiten Sie das Anzugsdrehmoment beim Festziehen der
Mutter nicht. Verwenden Sie bei Bedarf eine Zahnscheibe.

Einfluss von metallischen Gegenstéanden )
Modell d D
ZX-EDR5T 8 mm 9 mm
ZX-EDOIT 10 mm Modell Anzugsdrehmoment
ZX-EV04T 16 x 32 mm 4,8 mm ZX-EMO7MT
ZX-EMO2HT 78 mm 9 mm ZX-EMO2HT 59 Nm
Hinweis: Die obigen Werte beziehen sich auf die Verwendung einer
Zahnscheibe.
10 Smart Sensoren (Induktive Abstandssensoren) ZX-E Serie
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Installation von zylindrischen Modellen:
Schrauben mit einem Anzugsdrehmoment von max. 0,2 Nm
festziehen.

Schraubenbohrung

T - Moma’g/eWinka
= M @>

—

W////////% Y92E-F5R4 (fir Schrauben mit
4 Durchm. 5,4), separat erhéltlich
Modell A
ZX-EDR5T 9 bis 18 mm
ZX-EDO1T
ZX-EDO2T 11 bis 22 mm

Installationsumgebung

Installieren Sie das Gerét nicht an folgenden Orten:

* Orte mit Temperaturen auBerhalb des Bereichs, der in den techni-
sche Daten angegeben ist.

* Orte mit Feuchtigkeitsniederschlag aufgrund plétzlicher Tempera-
turdnderungen.

* Orte mit einer relativen Luftfeuchtigkeit auBerhalb 35 bis 85 %.

« Orte, an denen das Gerét korrosiven oder entziindlichen Gasen
ausgesetzt ist.

* Orte, die Staub, Salzen oder Metallpulver ausgesetzt sind.

 Orte, die unmittelbar Vibrationen oder StéBen ausgesetzt sind.

* Orte, die direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt sind.

« Orte, die dem Einfluss von Spritzwasser, Ol oder Chemikalien aus-
gesetzt sind.

* Orte mit starken elektromagnetischen oder elektrischen Feldern.

Wartung und Inspektion

* Schalten Sie die Spannungsversorgung AUS, bevor Sie den Sen-
sorkopf ausrichten oder ausbauen.

* Reinigung:
Verwenden Sie keine Verdiinner, kein Benzin, Azeton oder Wasch-
petroleum zum Reinigen.

Smart Sensoren (Induktive Abstandssensoren) ZX-E Serie
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Abmessungen (mm)

Sensoren
Sensorkopfe

ZX-EDR5T

mit Mor

Vinylisoliertes Rundkabel, @ 5,1;
Vinylisoliertes Rundkabel, @ 1,7; 4 9 Leiter, Standardlange: 200 mm
1 Leiter, Standardlange: 2 m 3

#m /SS 0000 js

@15 mm |

72 |

} Stecker

i i 15,1

+15,6»‘<—27—~‘
58,2

1gen der offnung
Zwei M3-Bohrungen

2701 —|

ZX-EDO1T mit Mor

gt kel

Vinylisoliertes Rundkabel, @ 5,1;
Vinylisoliertes Rundkabel, @ 2,5; 9 Leiter, Standardiange 200 mm
‘ 18 ﬂ 1 Leiter, Standardlange: 2 m 13 p———(46)

Y 0000 015

!
=4 | | |

] ] 15,1
‘15,64-—‘7—»‘
58,2

gen der off
Zwei M3-Bohrungen

|— 27401 —|
ZX-ED02T 1 mit M

g

Vinylisoliertes Rundkabel, @ 5,1;
Vinylisoliertes Rundkabel, @ 2,5; 9 Leiter, Standardlange 200 mm
2 1 Leiter, Standardlange: 2 m 13 / 46
@ SS ‘UUUD °
(185 o8 2 15mm | 7 ‘
‘ Stecker
T —
(22,5)

)
: ﬁ ?
15 15,1
| : : |
78 *IS,S*L—Z ‘

7 —|
58,2

o

1gen der offnung
Zwei M3-Bohrungen

[— 27101

12 Smart Sensoren (Induktive Abstandssensoren) ZX-E Serie

Erstellt am 03.09.2021 um 20:55 Uhr | Alle Angaben ohne Gewahr, Irrtiimer und Anderungen vorbehalten! Seite 14 von 18

ATEG Automation GmbH | Intzestrale 50 | 42859 Remscheid | Germany | Tel.: +49 (0)2191/591457-0 | info@ateg.de | www.ateg.de



Datenblatt
Induktiver Abstandssensor ZX-E
ZX-E

ateg

Automation GmbH

OmRrRON

ZX-EM02T A

2pseton 6 15 |

Vinylisoliertes Rundkabel, @ 2,5;
1 Leiter, Standardlange: 2 m

1gen mit

Vinylisoliertes Rundkabel, @ 5,1;
9 Leiter, Standardlange 200 mm
e (46)

1

Stecker

2 Zahnscheiben

‘ i 15,1
T ! i
‘15,6*‘<—27—>‘
58,2
A 1gen der ing
Zwei M3-Bohrungen
R
27101 —»|
ZX-EMO7MT
46,3 Vinylisoliertes Rundkabel,
— _— Vinylisoliertes Rundkabel, . x
9;0 10 11.3) 0251 Leiter, Standardlange: 2 m 05,1; 9 Leiter, Standardlange 200 mm
13 (46)
0157 \ loooo @15
4 n 1 4
\\ M18x1 Stecker
(15.,5) 4 2 Befestigur @15 mm 72
2 Zat
! :
1T5 (225) ‘ ’ 1£ 1
| | ’
v Vo ! b
78 tm*\-—z?—»‘
58,2 —————|
Ab 1 der M off
Zwei M3-Bohrungen
-
27201 —]
A mit M
ZX-EV04T Vinylisoliertes Rundkabel
©2,5; 1-adrig, Standardlange: 2 m
i I
14 Il
+
15,5)
(15,5) (46)
T i — e ‘
0000 <o 015
(22,5 | | | \
15 (l ) 48 15 - ‘ J 15,1
; ‘ y Rundkabel E—
78 15,6+ 27 05,1;9 Leiter,
‘ tar p 200 mm Stecker
58,2 |
A 1 der M offnung Abmessungen der Montagedffnung

Zwei M3-Bohrungen

1001

Zwei M3-Bohrungen

/ -
— 27201

13
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Ab 1 mit M

ZX-EMO2HT

tstoff-i

Fluoroki

liertes Koaxial-R

0 2,5; 1-adrig
Standardlange: 2 m

2105

i —) -

i |2

M12x1
Zwei Befestigungsmuttem
Unterlegscheibe @ 15 i 72 ‘
T [ 1=
{E ﬂ ‘ ] ' \ --"””” [0 !
I}
T T 15,1
| | +
Stecker
1 5-5"‘*27 Vinylisoliertes Rundkabel
58,2 ©5,1; 9-adrig,
Abmessungen der Montageéffnung Standardiénge: 200 mm
Zwei M3-Bohrungen
[+—27x0.1
Verstéarkereinheiten
ZX-EDA11
ZX-EDA41 M
I
[
44 4, 64,3 4,2
34Tk
=g » ‘
000 —
P — ol s3228s” =T
/ 0885° — 151,8
13l ——a6.6—]

Vinylisoliertes Rundkabel,
@ 5,1; Standard: 100 mm

Vinylisoliertes Rundkabel, @ 5.2; 10 Leiter
(Leiterquerschnitt: 0,09 mm2,
Isolationsdurchmesser: 0,7 mm),
Standardlange: 2 m

M3====

T
1,7
¥

2,2

Strom-/Spannungsschalter
itig als

1g konfiguri
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Zubehor (gesondert erhaltlich)
Vorverstarkerhalterung

ZX-XBE1 ZX-XBE2
15, 5-+fa— 27:£0.1 —»| [+15,5-+f=— 27:+0.1 —»
L:j C:=L ™ Cqﬁ
)
§ H 1
L lﬁ:uj t—7
M3x8 (mit M3 ibe)
fe———63,3 fe————633 —
I — A 52
o0 ’__155‘_‘ ’-45,5*‘
T 98 T 98 ‘ }
21,9 21,9
l’ \.— l [ 6$2 10 319
f f \ J
Material: Edelstahl (SUS304) 0a ‘ 1 : o
*#1,8 =18
11,4 353 —=
Material: Edelstahl (SUS304)
Kalkulationseinheit
ZX-CAL2 |e—24,9—| S:;Ziegbesr-\ Kabelverschraubung
3 19,5 ,_:.4
-
J
#:\_-r_ =
<744,05"’4>
9,5
T e T
® Mf" ﬁ
26 1B
14,4 :0 ) '
3*4 *';['736,74'1
Smart Sensoren (Induktive Abstandssensoren) ZX-E Serie 15
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Datenaustausch-Schnittstelleneinheit fiir ZX-Serie

ZX-SF11

Anzeige filr D: mit Sensor (Dateniibertragung aktiv) Stecker

Anzeige fir Datenaustausch mit Sensor (Fehler bei Datentibertragung)

’—‘,O D)}
L 1o "

. Anzeige fir Datenaustausch mit externem

Stromversorgungsanzeige Terminal (Datentibertragung aktiv)
Anzeige fiir Datenaustausch mit externem
Terminal (Fehler bei Dateniibertragung)

1, 643 42
A
(336)
(46) 4

! i — , iy P 1 s

15 i X Bl o00000

! L / 5855° —

13,2 *13*“736,84"

Vinylisoliertes Rundkabel, Durchm. 5,23

e W ey
L8 e ™

- _EJi’
Stecker 6,55
Kabel mit Steckverbindern an beiden Enden (zur Verlangerung)
ZX-XC1A (1 m)
ZX-XC4A (4 m)
ZX-XC8A (8 m)
46 * 44
misEy ‘ .7 !
@ 15 mn => T g 488 015,5

Vinylisoliertes Rundkabel, @ 5,2; 10 Leiter
12-poliger Stecker *7%-XC1A: 1.000 12-Polige Kupplung

ZX-XC4A: 4.000
ZX-XC8A: 8.000

Cat. No. E331-DE1-02 Im Sinne der stindigen Produktverbesserung behalten wir uns Anderungen der
Technischen Daten ohne vorherige Ankiindigung vor.
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