Bedienungsanleitung MB2-2V

Normsignale 0/4-20 mA, 0-10 VDC

Gerateeigenschaften:

* rote Anzeige von -19999...99999 Digits

* roter 55 Punkte Bargraph

* einstellbarer Balken- oder Dotbetrieb oder Betrieb mit permanenter Mittelpunktanzeige
* Min-/Max-Speicher

* 30 zusatzliche parametrierbare Stitzpunkte

» Anzeigenblinken bei Grenzwertliberschreitung/Grenzwertunterschreitung

* Null-Taste zum Auslésen von HOLD, TARA

* permanente MIN/MAX-Werte-Messung

* Volumenmessung (Totalisator)

* mathematische Funktionen wie Kehrwert, radizieren, quadrieren oder runden
* Sollwertgeber

+ gleitende Mittelwertbildung

* Helligkeitsregelung

* Programmiersperre Uber Codeeingabe

* Schutzart IP65 frontseitig

» steckbare Schraubklemme

* 2 Relaisausgange (Wechsler)

« optional: Geberversorgung und Digitaleingang

* optional: Analogausgang

* optional: RS232 oder RS485 Schnittstelle

» Zubehor: PC-basiertes Konfigurationskit PM-TOOL mit CD und USB-Adapter flr Anzeigen
ohne Tastatur und zur einfachen Parametrierung von Standardgeraten
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Identifizierung

STANDARD-TYPEN

BESTELLNUMMER

Gleichspannung, -strom
Gehausegroe: 96x96 mm

MB2-2VR5RR.0001.S72AD
MB2-2VR5RR.0001.W72AD

Optionen — Aufschliisselung Bestellcode:

Grundtyp M-Linie

Bargraph

Einbautiefe

]

mit Steckklemme 82 mm

GehédusegroBe
B96xH96xT56 mm

]

Anzeigenart
V, A

<]

Bargraphfarbe
Rot

]

Auflésung
55 Punkte

o]

Ausrichtung
270° rund

Digitalanzeige
5-stellig, 14 mm, rot

Bl

Digitaleingang
ohne

1x Digitaleingang
Schnittstelle RS232
Schnittstelle RS485

S35

Dimension
physikalische Einheit

Version

[ala

Schaltpunkte
2 Relaisausgange

Schutzart
Bedienu ng Uber rickseitigen

Programmierstecker

[7 1165 / steckkiemme

Versorgungsspannung
100-240 VAC, 50/60 Hz, DC +/- 10%
E 10-40 VDC galv. getrennt

18-30 VAC 50/60 Hz

Messeingang
[ 1 ]Normsignal 01420 mA, 0-10 VDG

___Analogausgang
| O |ohne

| X |0-10 VDC, 0/4-20 mA
___Geberversorgung

| O |ohne

| 2 |10 VDC /20 mA

| 3 |24 VDC /50 mA

Dimensionszeichen sind auf Wunsch bei Bestellung anzugeben, z.B. m/min.
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1. Kurzbeschreibung

1. Kurzbeschreibung

Das Schalttafeleinbauinstrument MB2-2V ist eine 5-stellige Digitalanzeige mit einem 55 Punkte
Bargraphanzeiger und zwei galvanisch getrennten Schaltpunkten; ausgelegt fur Gleich-
spannungs- bzw. Gleichstromsignale. Die Konfiguration erfolgt Uber vier Fronttaster. Eine
integrierte Programmiersperre verhindert die unerwunschte Veranderungen von Parametern und
Iasst sich Uber einen individuellen Code wieder entriegeln. Optional steht eine Versorgung fiir den
Sensor, ein Digitaleingang zum Auslésen von Hold (Tara), ein Analogausgang oder eine
Schnittstelle zur weiteren Auswertung in der Anlage zur Verfugung. Der elektrische Anschluss
erfolgt riickseitig Gber Steckklemmen.

Auswahlbare Funktionen wie z.B. die Abfrage des Min/Max-Wertes, eine Mittelwertbildung der
Messsignale, eine Nominal- bzw. Sollwertvorgabe, eine direkte Grenzwertverstellung im
Betriebsmodus, zusatzliche Messstltzpunkte zur Linearisierung fiir die Anzeige und
unterschiedliche Anzeigeoptionen wie z.B. Balken- oder Dotbetrieb fir den Bargraphen runden
das moderne Geratekonzept ab.




2. Montage

2. Montage

Bitte lesen Sie vor der Montage die Sicherheitshinweise auf Seite 37 durch und bewahren Sie
diese Anleitung als kinftige Referenz auf.

96 mm

1 ®
\)V

Nach Entfernen der Befestigungselemente das Gerat einsetzen.

Dichtung auf guten Sitz Gberprifen
Befestigungselemente wieder einrasten und Spannschrauben per Hand festdrehen.

Danach mit dem Schraubenzieher eine halbe Drehung weiter anziehen.

—

wn

ACHTUNG! Drehmoment sollte max. 0,1 Nm nicht libersteigen!

Dimensionszeichen sind bei Bestellung anzugeben und mehr austauschbar!




3. Elektrischer Anschluss

3. Elektrischer Anschluss




3. Elektrischer Anschluss

Anschlussbeispiele

MB2-2V-Geriate mit Spannungs-/Stromeingang

MB2-2V-Geriate mit Spannungs-/Stromeingang und Geberversorgung




4. Funktions- und Bedienbeschreibung

4. Funktions- und Bedienbeschreibung

Bedienung
Die Bedienung ist in drei verschiedene Ebenen eingeteilt.

Menu-Ebene (Auslieferungszustand)

Dient zur Grundeinstellung der Anzeige, hierbei werden nur die MenUpunkte dargestellt die
ausreichen, um ein Gerat in Betrieb zu setzen.

Mochte man in die professionelle Menugruppen-Ebene, muss die Menu-Ebene durchlaufen
und im Menupunkt RUN “PROF’ parametriert werden.

Mentugruppen-Ebene (kompletter Funktionsumfang)

Geeignet fur komplexe Anwendungen wie z.B. Verknupfung von Alarmen, Stutzpunkt-
behandlung, Totalisatorfunktion etc. In dieser Ebene stehen Funktionsgruppen zur
Verfugung, die eine erweiterte Parametrierung der Grundeinstellung gestatten. Mochte man
die Menugruppen-Ebene verlassen muss diese durchlaufen und im MenuUpunkt RUN “ULOC”
parametriert werden.

Parametrier-Ebene:

Die im Menupunkt hinterlegten Parameter lassen sich hier parametrieren.

Funktionen, die man anpassen oder verandern kann, werden immer mit einem Blinken der
Anzeige signalisiert. Die getatigten Einstellungen in der Parametrier-Ebene werden mit [P]
bestatigt und dadurch abgespeichert. Wird die ,Null-Taste® betatigt fUhrt das zu einem
Abbruch in der Werteingabe und zu einem Wechsel in die Menu-Ebene.

Die Anzeige speichert jedoch auch automatisch alle Anpassungen und wechselt in den
Betriebsmodus, wenn innerhalb von 10 Sekunden keine weiteren Tastenbetatigungen
folgen.

Ebene Taste Beschreibung

@ Wechsel zur Parametrier-Ebene und den hinterlegten Werten

Menii-Ebene @ @ Dienen zum navigieren in der Menu-Ebene

Wechsel in den Betriebsmodus

o

Dient zur Bestatigung der durchgeflihrten Parametrierung

o

Parametrier-Ebene @ @ Anpassen des Wertes bzw. der Einstellung

Wechsel in die Menu-Ebene oder Abbruch in der
Werteeingabe.

Wechsel zur Menu-Ebene

)| [©)

Menlgruppen- Dienen zum navigieren in der Meniigruppen-Ebene
Ebene @ @ 9 gripp

Wechsel in den Betriebsmodus oder zurilick in die MenU-
Ebene.

©




4. Funktions- und Bedienbeschreibung

Funktionsschema:

4.1 Parametriersoftware PM-TOOL.:

Bestandteil inklusive der Software auf CD, ist ein USB-Kabel mit Gerate-Adapter. Die Verbindung
wird Uber einen 4-poligen Micromatchstecker auf der Gerateriickseite und zur PC-Seite mit einem
USB-Stecker hergestellt.

Systemvoraussetzungen: PC mit USB-Schnittstelle
Software: Windows XP, Windows VISTA

Mit diesem Werkzeug kann die Geratekonfiguration erzeugt, ausgelassen und auf dem PC
gespeichert werden. Durch die einfach zu bedienende Programmoberflache lassen sich die
Parameter verandern, wobei die Funktionsweise und die moglichen Auswahloptionen durch das
Programm vorgegeben werden.




5. Einstellen der Anzeige

5. Einstellen der Anzeige

5.1. Einschalten

Nach Abschluss der Installation kénnen Sie das Gerat durch Anlegen der Versorgungsspannung
in Betrieb setzen. Prifen Sie zuvor noch einmal alle elektrischen Verbindungen auf deren
korrekten Anschluss.

Startsequenz

Wahrend des Einschaltvorgangs wird fir 1 Sekunde der Segmenttest (8 8 8 8 8), die Meldung des
Softwaretyps und im Anschluss fir die gleiche Zeit die Software-Version angezeigt. Nach der
Startsequenz folgt der Wechsel in den Betriebs- bzw. Anzeigemodus.

5.2. Standardparametrierung: (Flache Bedien-Ebene)

Um die Anzeige parametrieren zu kdnnen, muss im Betriebsmodus [P] fur 1 Sek. gedrickt werden.
Die Anzeige wechselt nun in die Meni-Ebene zu dem ersten Menupunkt TYPE.

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Auswahl des Eingangssignals, T5PE:
Default: S5EN5.U

v](a]

(E9PEI ) [10-[10 & (0-20/ [ H-120 4 SERSU

(4]
V)
SENSA & [P

Als Messeingangsvariante stehen 0-20 mA, 4-20 mA oder 0-10 VDC Signale als Werks-
kalibration (ohne Anlegen des Sensorsignals) und SENSU (Spannung) oder SENSA (Strom) als
Sensorkalibration (mit angelegtem Messsignal) zur Verfigung. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zurtick zur MenU-Ebene.

(v](a]

Einstellen des Messbereichs-Endwertes, END:
Default: 10000

EndE g gRlg Bgrgy |retAl @

AL ™

Der Endwert wird von der kleinsten zur gréften Stelle mit [A] [V] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hdchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Menu-Ebene.
Wurde SENS als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCR und LAL gewahlt werden.
Bei NOCA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert Gbernommen, bei LAL erfolgt die Abgleichung
Uber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird ibernommen.

v][a]

_OFFS g Plig g PligFlg s

Einstellen des Messbereichs-Anfangswertes 0FFS:
Default: 0

AolCAL &
LAl @

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur groten Stelle mit [A] [V] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurick in die
Menu-Ebene. Wurde SENS als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen MNOCA und (AL
gewahlt werden. Bei NOCA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert Gbernommen, bei £AL erfolgt
die Abgleichung Uber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird Gibernommen.




5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Einstellen der Kommastelle/ Dezimalstelle, 00T:
Default: 0

ldok| 1[I 1oaT] \uu@\ ooo

]

nnnn@ [mlipiiniimiini @
v O400G 08000 S [P

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [V] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zurlck in die MenU-Ebene.

Einstellen der Messzeit, SEC:
Default: 1.0

SEC P[] Og

&0

5" dann‘ ‘ ‘U‘ ‘u

[l

RN a0 &) P

Die Messzeit wird mit [A] [ V] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0.1er Schritten und bis
10.0 in 1.0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestdtigt und die Anzeige
wechselt in die Menu-Ebene.

Einstellen des Bargraph-Endwertes, BA.END:
Default: 10000

bAERd P g P g Flg P g Pl g &

[l

Der Endwert wird von der kleinsten zur groRten Stelle mit [A] [VY] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hochstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Menl-Ebene.

Einstellen des Bargraph-Startwertes, BA.0OFF:
Default: 0

bROFF P g Plg Plg Pl g Plg &

e

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur grofsten Stelle mit [A] [V] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurick in die Meni-Ebene.

LAFCE P bAFFd % LA-E 5 bR 5

]

Auswahl der Bargraph-Funktion, BA.FCT:
Default: BAR.FO

ldok &

dotll i 5 2P

Zur Darstellung des Bargraphen gibt es folgende Méglichkeiten: Balken vorwarts, Balken
rickwarts, Balken aus der Mitte, eine Dotdarstellung des Bargraphen oder eine Dotdarstellung
mit permanent angezeigtem Mittelpunkt. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt zurlick in die MenU-Ebene.




5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

OutlrA P
(v][A

Auswahl Analogausgang, OUT.RA:
Default: 4-20

0-1104 [ 10-20 5 H-20 4 @

Es stehen drei Ausgangssignale 0-10 VDC, 0-20 mA oder 4-20 mA zur Verfligung, mit dieser
Funktion wird das gewuinschte Signal selektiert.

(v](a]

Einstellen des Analogausgangs-Endwertes, OUT.E:
Default: 10000

OUEER ) |5 Pl )g Bl )g Pl ig Pl ig & @

Der Endwert wird von der kleinsten zur gréBten Stelle mit [A] [VY] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Menl-Ebene.

OutlOF [P)
v](a]

Einstellen des Analogausgangs-Anfangswertes, OUT.0F:
Default: 0

gFPgPgFgPgam

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur grofiten Stelle mit [A] [V] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlck in die MenU-Ebene.

v](a]

Grenzwerte /Limits, L-I
Default: 2000

U g E g P g PgEg 4

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/deaktiviert wird.

v](a]

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-1:
Default: 0

HY-L1 g B g Plg Bl Fl)g &P

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspatet reagiert.

10




5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Funktion fiir Grenzwertunterschreitung/-liberschreitung, FU-I:
Default: HIGH

TFUST @) [(HIGH & (o (o) ()

@ @ Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (fir
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von ,lower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der
Grenzwert LOW zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgel6st,
soweit die Hysterese Null ist.

Grenzwerte /Limits, LI-2:
Default: 3000

=2 g B g B g Bg E g S
) (4]

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/deaktiviert wird.

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-2:
Default: 0

HY-2 ) g Flg Pl g Fg @
va

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspatet reagiert.

Funktion fur Grenzwertunterschreitung/-iiberschreitung, FU-2
Default: HIGH

F-2 ® CHIEH E el & @

@ @ Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (fir
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von ,lower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der
Grenzwert LOW zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgel6st,
soweit die Hysterese Null ist.

11



5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

(v](a]

Benutzercode (4-stellige Zahlenkombination frei belegbar), U.L0DE:
Default: 0000

UCodE B g [Pl g Plig Pl ig &P

Wird dieser Code vergeben (>0000), werden dem Bediener alle Parameter gesperrt, wenn
zuvor LOC im Menupunkt RUN gewahlt wurde. Durch Driicken von [P] im Betriebsmodus fiir ca.3
Sekunden erscheint in der Anzeige die Meldung CODE. Um nun zu den fir den Benutzer frei
geschalteten reduzierten Parametersatz zu gelangen, ist der hier vorgegebene U.CODE
einzugeben. Der Code ist vor jedem Parametrierversuch einzugeben, bis der A.LODE
(Mastercodes) alle Parameter wieder freischaltet.

(v](a]

Mastercode (4-stellige Zahlenkombination frei belegbar), A.CODE:
Default: 1234

ACodE [ g Pl g Plig [P jg) W[

Dieser Code dient zur Freischaltung aller Parameter, nachdem zuvor LOC im Menupunkt RUN
aktiviert wurde. Durch Driicken von [P] im Betriebsmodus flir ca. 3 Sekunden erscheint in der
Anzeige die Meldung £00E und gibt dem Benutzer die Mdglichkeit durch Eingabe des A.CODE alle
Parameter zu erreichen. Unter RUN kann beim Verlassen der Parametrierung diese durch Wahl
von ULOC oder PROF dauerhaft freigeschaltet werden, so dass bei erneutem Driicken von [P] im
Betriebsmodus keine erneute Codeeingabe erfolgen muss.

5.3. Programmiersperre ,,RUN*

(v](a]

Aktivierung / Deaktivierung der Programmiersperre oder Abschluss der Standardpara-
metrierung mit Wechsel in die Menligruppen-Ebene (kompletter Funktionsumfang), RUN:
Default: uLoc

el P) TULOC 4 1T LOC & [PrlaF & F

Hier kann mit [A] [V¥] zwischen deaktivierter Tastensperre ULOC (Werkseinstellung), aktivierter
Tastensperre LOC oder dem Wechsel in die Mentgruppen-Ebene PROF gewahlt werden. Die
Auswahl erfolgt mit [P]. Hiernach bestatigt die Anzeige die Einstellungen mit ,,- - - - ,, und
wechselt automatisch in den Betriebsmodus. Wurde LOC gewahlt, ist die Tastatur gesperrt. Um
erneut in die MenU-Ebene zu gelangen, muss [P] im Betriebsmodus 3 Sekunden lang gedriickt
werden. Der nun erscheinende CODE (Werkseinstellung 7 2 3 4) wird mit [A] [V] und [P]
eingegeben und entsperrt die Tastatur. Eine fehlerhafte Eingabe wird mit FAIL angezeigt. Um
weitergehende Funktionen zu parametrieren muss PROF eingestellt werden. Die Anzeige
bestatigt die Einstellungen mit ,,- - - - ,, und wechselt automatisch in den Betriebsmodus. Durch
Dricken der Taste [P] im Betriebsmodus fur ca. 3 Sekunden erscheint in der Anzeige die erste
Menugruppe NP und bestatigt somit den Wechsel in die erweiterte Parametrierung. Die bleibt
solange aktiviert bis in der Mentgruppe RUN ein ULOC eingeben wird der die Anzeige wieder in
die Standardparametrierung setzt.

12




5. Einstellen der Anzeige

5.4. Erweiterte Parametrierung (Professionelle Bedienebene)

5.4.1. Signaleingangsparameter

Meniigruppen-Ebene

-lnP-| & [P) —— [ [MeniEbens

G

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Auswahl des Eingangssignals, TYPE:
Default: SENS.U

EMPEIE [D-10 4
V&) | SE~5A S @

Als Messeingangsvariante stehen 0-20 mA, 4-20 mA oder 0-10 VDC Signale als Werks-
kalibration (ohne Anlegen des Sensorsignals) und SENSU (Spannung) oder SENSA (Strom) als
Sensorkalibration (mit angelegtem Messsignal) zur Verfigung. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zurlick zur Menl-Ebene.

4J-2d

4 H-20 4 SERSY &

Einstellen des Messbereichs-Endwertes, END:
Default: 10000

@]@@@E@% E %@

@ @ Der Endwert wird von der kleinsten zur grolten Stelle mit [A] [V] angepasst und

stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlck in die MenU-Ebene.
Wurde SENS als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCR und CAL gewahlt werden.
Bei NOCAR wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert Gbernommen, bei CAL erfolgt die Abgleichung
Uber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird Gbernommen.

Einstellen des Messbereichs-Anfangswertes, 0FF5:
Default: 0

OFFS P gE gRlig P g FgE |retAL B

L fRL ™

@ @ Der Anfangswert wird von der kleinsten zur grofdten Stelle mit [A] [V] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurtck in die
Menu-Ebene. Wurde SENS als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCR und CAL
gewahlt werden. Bei NOCA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert Gbernommen, bei £AL erfolgt
die Abgleichung Uber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird Gbernommen.

Einstellen der Kommastelle/ Dezimalstelle, O0T:
Default: 8

ldok B[ Dl oos | ooo

4 0oooAooooo s

@ @ Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [V] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Meni-Ebene.

13



5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Einstellen der Messzeit, SEC:
Default: 1.0

([ 50 ® [([E00E (1609 wn (0@ & (1m0 3@

(v](a]

Die Messzeit wird mit [A] [ V] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0.1er Schritten und bis
10.0 in 1.0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt in die Menu-Ebene.

v](a]

Umskalieren der Messeingangswerte, ENOA:
Default: 10000

EndAF g FligPlig Plg Plig &P

Mit Hilfe dieser Funktion I&sst sich der Endwert auf z.B. 19,5 mA Eingangssignal ohne Anlegen
des Messsignals umskalieren.

v](a]

Umskalieren der Messeingangswerte, 0FFA:
Default: 8

DFFSA P g Pl g Pl g [Flig g @ @

Mit Hilfe dieser Funktion lasst sich der Anfangswert auf z.B. 3,5 mA Eingangssignal ohne
Anlegen des Messsignals umskalieren.

(v](a]

Einstellen des Tara-/Offsetwertes, TARA:
Default: 0

ERFAE g g EgRgE g YE

Der vorgegebene Wert wird zu dem linearisierten Wert hinzuaddiert. So Iasst sich die Kennlinie
um den gewahlten Betrag verschieben.

(v](a]

Einstellen des Abgleichpunktes, A0J.PT:
Default: 08000

AdIPEIE G Pl g P g Blig Fljg &F

Der Abgleichpunkt fur den Endwert kann hier in % vom Messbereich SENS.U mit 0...10 V oder
SENS.A mit 0...20 mA gewahlt werden. Die voreingestellten 80.000% resultieren aus der
verbreiteten Verstimmung von Massedrucksensoren.

v](a]

Anzahl der zusiatzlichen Stitzpunkte, 5PCT:
Default: 80

SPCEE g B g E @

Es lassen sich zum Anfangs- und Endwert noch 30 zuséatzliche Stitzpunkte definieren, um
nicht lineare Sensorwerte zu linearisieren. Es werden nur die aktivierten Stitzpunktparameter
angezeigt.
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5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Anzeigewerte fiir Stiitzpunkte, 0/5.07... DI5.30:

4507888788} Tl W

Unter diesem Parameter werden die Stitzpunkte wertemaRig definiert. Bei der
Sensorkalibration wird wie bei Endwert/Offset am Ende gefragt, ob eine Kalibration ausgel6st
werden soll.

Analogwerte fiir Stiitzpunkte, INP.07 ... INP.30:
HRlPD [P @@@@%}@
(V] (4]

Die Stutzpunkte werden immer nach ausgewahltem Eingangssignal mA/V vorgegeben. Hier
lassen sich die gewiinschten Analogwerte aufsteigend frei parametrieren.

Anzeigenunterlauf, 0.UND:
Default: -19999

ditnd ) |5 [Pl g Plig (Pl g Plig & (e

@ @ Mit Hilfe dieser Funktion lasst sich der Anzeigenunterlauf (_ _ _ _ _ ) auf einen bestimmten Wert
definieren. Die Ausnahme bildet der Eingangstyp 4-20 mA, dieser zeigt bei Signal < 1mA
bereits Unterlauf an, damit wird ein Sensorausfall gekennzeichnet.

Anzeigeniiberlauf, 0l.0OUE:
Default: 99999

diBUE® g Pl g Flig [P g [Plig (&) [F]
V(@]

Mit Hilfe dieser Funktion lasst sich der Anzeigeniberlauf (=~~~ ) auf einen bestimmten Wert
definieren.

Eingangsgrofie vom Prozesswert, SIG.IN:
Default: A.MEARS

S/ inl [P) AMEAS & [ MBS (3 )

@ @ Mit diesem Parameter kann die Anzeige entweder Uber die analogen Eingangssignale A.MEARS =

0/4-20 mA bzw. 0-10 VDC oder Uber die digitalen Signale der Schnittstelle M1.8U5 =
RS232/RS485 (Modbus-Protokoll) gesteuert werden. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die
Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.

.. Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:
(V] (4]

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menugruppen-Ebene
o INP ="
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. Einstellen der Anzeige

5.4.2. Allgemeine Gerateparameter

Meniigruppen-Ebene

SFICE- 3 [P —— [ WeniEbens

!

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Anzeigezeit, DISEC:
Default: 01.0

dHSECIP) 1100 4 11008 e 040 & 11100 A

I@ @l Die Anzeigezeit wird mit [A] [V] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0,1er Schritten und

bis 10,0 in 1,0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt in die Meni-Ebene.

Anzeigewert runden, ROUND:
Default: 80001

Flolnd [P [0000 1 400005 4 00010 (5 00050 5P

Fir instabile Anzeigewerte gibt es die Rundungsfunktion bei welcher der Anzeigwert in 1er,
@ @ 5er, 10er oder 50er Schritten geandert wird. Dies beeintrachtigt nicht die Auflésung der
optionalen Ausgange. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die MenU-

Ebene.
Arithmetik, ARITH:
Default: No
AFiEH ®) [ nol 5 FE2I P & FAGIC) % 5auAr & (P

Kehrwert Quadrieren

@ @ Bei dieser Funktion wird nicht der Messwert sondern der berechnete Wert in der Anzeige
dargestellt. Mit N0 wird keine Berechnung hinterlegt. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die
Anzeige wechselt in die Menu-Ebene.

Radizieren

Gleitende Mittelwertbildung, AVG:
Default: 10

TAUG P 1100 s 50 4@

I@ @l Hier wird die Anzahl der zu mittelnden Messungen vorgegeben. Die Mittelungszeit ergibt sich

aus dem Produkt von Messzeit SEC und der zu mittelnden Messungen AY6. Mit der Auswahl von
AVG in der Menu-Ebene DISPL wird das Ergebnis im Display angezeigt und bei Eintrag in der
Alarmierung ALI-ALY oder dem Analogausgang OUTPT ausgewertet.

Nullpunktberuhigung, ZERG:

Default: 60
I 1 | (A
2EFO PGP0 A
@ @ Bei der Nullpunktberuhigung kann ein Wertbereich um den Nullpunkt vorgewahlt werden, bei
dem die Anzeige eine Null darstellt. Sollte z.B. eine 10 eingestellt sein, so wiirde die Anzeige
im Wertebereich von -10 bis +10 eine Null anzeigen und darunter mit -11 und dartiber mit +11

fortfahren. Der max. einstellbare Wertebereich betragt 99.
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5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Fester Kontstantenwert, (ONST:
Default: 8

conSt (7 g Pl g Plg B g Pl g & P

@ @ Der Konstantenwert kann wie der aktuelle Messwert Gber Alarme oder Uber den Analogwert
ausgewertet werden. Die Kommastelle I8sst sich fir diesen Wert nicht verandern und wird vom
aktuellen Messwert Ubernommen. So kann mit diesem Wert ein Sollwertgeber (ber den
Analogausgang realisiert werden. Weiterhin dient er zur Differenzbildung. Hierbei wird der
Konstantenwert von dem aktuelle Messwert abgezogen und die Differenz in der Alarmierung
oder durch den Analogausgang ausgewertet. Somit lassen sich mit dieser Parametrierung
recht einfach Regelungen abbilden.

Minimaler Konstantenwert, CON.M:
Default: -19999

conll 1 g [Flig Pl g Pl g Flg & @

@ @ Der minimale Konstantenwert wird von der kleinsten bis zur groten Stelle mit [A] [V]

angepasst und stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster
Stelle parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Men(-
Ebene.

Maximaler Konstantenwert, CON.MA:
Default: 99999

confiA 7 g Pl g Pl g Pl g g & 7l

@ @ Der maximale Konstantenwert wird von der kleinsten bis zur grofiten Stelle mit [A] [V]

angepasst und stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hdchstwertigster
Stelle parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurtick in die MenU-
Ebene.

Anzeige, DISPL:
Default: RCTUR

di ISPLI F) AcELR & i nUA & NAHUR & EokAL &
V@] | [Hold & [ AUG & clanSE % [ d IFF 3 P

Mit Hilfe dieser Funktion kann man entweder den aktuellen Messwert, den Min-/Max-Wert, den
Totalisatorwert, den ereignisgesteuerten Hold-Wert, den gleitenden Mittelwert, den konstanten
Wert oder die Differenz zwischen konstantem Wert und aktuellen Wert der Anzeige zuordnen.
Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menu-Ebene.

Helligkeitsregelung, LIGHT:

Default: 10
LUOHE!P) (11100 & (17115 4[]
@ @ D_ie Anzeigenhelligkeit kann in 16_$tufer_1 von 00 = sehr dunkel bis 15 = sehr hell entweder []b_er
diesen Parameter oder alternativ Gber die Richtungstasten von aufen angepasst werden. Beim

Geratestart wird immer die in diesem Parameter hinterlegte Stufe verwendet, auch wenn
zwischenzeitlich die Helligkeit Uber die Richtungstasten verandert wurde.
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5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

e

Anzeigeblinken, FLASH:
Default: No

Pl [ ol &1 AL-1 & AL-2 &1 AL

A3 A ALY & CAL3Y A ALAL A [P

Hier kann ein Anzeigenblinken als zusatzliche Alarmfunktion entweder zu einzelnen oder zu
einer Kombination von Grenzwertverletzungen hinzugeflgt werden. Mit NG wird kein Blinken
zugeordnet.

e

“EASE () CEHER &0

Zuweisung (Hinterlegung) von Tastenfunktionen, TAST:
Default: NO

2 43 ¥ eArA
SEEER 3 EEAL & EoklrE 5
AcElUR (3 LIIGHE 5 1] nal ‘& [P

<) <]

Fir den Betriebsmodus lassen sich Sonderfunktionen auf den Richtungstasten [A] [V]
hinterlegen, insbesondere gilt diese Funktion fiir Gerate in GehausegréRe 48x24 die nicht liber
eine vierte Taste [O]-Taste verfiigen. Wird mit EHTR der MIN/MAX-Speicher aktiviert, werden
die gemessenen MIN/MAX-Werte wahrend des Betriebs gespeichert und kénnen Uber die
Richtungstasten abgefragt werden. Bei Gerateneustart gehen die Werte verloren. Wahlt man
die Grenzwertkorrektur Lil}2 oder Li34, kann man wahrend des Betriebs die Werte der
Grenzwerte verandern ohne den Betriebsablauf zu behindern. Mit TARA wird die Anzeige auf
Null tariert und dauerhaft als Offset gespeichert. Die Anzeige quittiert die korrekte Tarierung mit
00000 im Display. SET.TA spring in den Offsetwert und lasst sich Uber die Richtungstasten
verandern. Uber TOTAL kann man den aktuellen Wert des Totalisators fiir ca. 7 Sekunden
darstellen, danach springt die Anzeige wieder auf den parametrierten Anzeigenwert. Ist TOT.RE
hinterlegt wird durch Driicken der Richtungstasten der Totalisator zuriickgesetzt, die Anzeige
quittiert dies mit 00000 im Display. Mit Belegung auf EHT.RE wird der Min/Max-Speicher geléscht.
Bei RCTUA wird der Messwert flr ca. 7 Sekunden dargestellt, danach springt die Anzeige zurlck
auf den parametrierten Anzeigenwert. Mit LIGHT wird die Helligkeit der Anzeige angepasst.
Diese Einstellung wird nicht gespeichert und geht bei Gerateneustart verloren. Ist N0 angewahlt
sind die Richtungstasten im Betriebsmodus ohne Funktion.

18
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Sonderfunktion [O]-Taste, 7TAST.4:
Default: MO

?l [ EA-A 3 SEEEA 3 EokAL 5 EokrE §
I@ @l EHEFE (3 AcELA 5 [ Hotld & | ALGH &

v vl vl vl
NN TRECTC

SECAL| & oSk & [ ALl
Ll nal &

Fir den Betriebsmodus lassen sich Sonderfunktionen auf der [O]-Taste hinterlegen. Ausgeldst
wird diese Funktion durch Dricken der Taste. Mit TARA wird die Anzeige auf Null tariert und
dauerhaft als Offset gespeichert. Die Anzeige quittiert die korrekte Tarierung mit 00000 im
Display. SET.TA spring in den Offsetwert und lasst sich Gber die Richtungstasten verandern.
Uber TOTAL lasst sich der aktuelle Wert des Totalisators fir ca.7 Sekunden darstellen, danach
springt die Anzeige wieder auf den parametrierten Anzeigenwert. Ist TOT.RE hinterlegt wird durch
Driicken der Richtungstasten der Totalisator zurlickgesetzt, die Anzeige quittiert dies mit 80000
im Display. EHT.RE I6scht den MIN/MAX-Speicher. Bei gewahltem HOLD wird mit Driicken der [O]-
Taste der Momentwert festgehalten und durch loslassen wieder aktualisiert. Hinweis: Hold ist
nur dann aktivierbar wenn unter dem Parameter D/SPL auch Hold gewanhlt ist. ACTUR zeigt den
Messwert flr ca. 7 Sekunden, danach springt die Anzeige auf den parametrierten Anzeigewert.
Desgleichen bei AY5, hier wird der gleitende Mittelwert dargestellt. Uber SE.LAL wird durch
Dricken der Null-Taste eine Sensorkalibration durchgefiihrt, das Ablaufdiagram ist im Kapitel 8
dargestellt. Der Konstantenwert £ONST kann Uber die Taste abgerufen oder stellenweise
verandert werden. Bei AL-1.AL-Y kann man einen Ausgang setzen und dadurch z.B. eine
Messstellenumschaltung vornehmen. Ist N0 angewahlt ist die [O]-Taste im Betriebsmodus ohne
Funktion.

Sonderfunktion Digitaleingang, DIG.IN:
Default: NO

dI Gl nl P) [EA-R & SEEER 4 EcERL] (3 ElokrE|
I@ @l EHEE & RcEUA & [ Halld 3 [T AUG
SECAL 3 lconSE &AL ... [ AL-H

11 kol & (7]

Die oben aufgefiuihrten Parameter kdnnen flr den Betriebsmodus auch auf den optionalen
Digitaleingang gelegt werden. Funktionsbeschreibung siehe TAST.Y.

o

—

RIS

£
<] P> [P

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

| FEE]

X@ @l Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menugruppen-Ebene
. FCT ="
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5.4.3. Bargraphfunktionen

Meniigruppen-Ebene

-lbA--

!

% [P] — Menu-Ebene

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Bargraph, BA.5RC:
Default: RCTUR

LRSF| 7] AcELR & NiInUR 4 NAHUR & EGEAL 5

e

Holld & (| AUG & colnSE 3 [ d IFF % @)

Mit Hilfe dieser Funktion kénnen folgende Werte dem Bargraphen zugeordnet werden: der
aktuelle Messwert, der Min-/Max-Wert, der Totalisatorwert, der ereignisgesteuerte Hold-Wert,
der gleitende Mittelwert, der konstante Wert oder die Differenz zwischen konstantem Wert und
aktuellen Wert der Anzeige. Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die
Menu-Ebene.

Einstellen des Bargraph-Endwertes, BA.END:
Default: 10000

bREAC F1 g Pl ig [Pl g Pl ig Blg &)

e

Der Endwert wird von der kleinsten zur groften Stelle mit [A] [VY] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurtick in die MenU-Ebene.

Einstellen des Bargraph-Startwertes, 8A.0FF:
Default: 0

bACFFIP g P g P g Pl g Py &m

s

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréften Stelle mit [A] [V] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hdéchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlck in die MenU-Ebene.

Auswahl der Bargraph-Funktion, BA.FCT:
Default: BAR.FO

HAFcE ®) bAFFo & bAFFE 4 AN | &1 dok &

e

dolEfT | 3 [P]

Zur Darstellung des Bargraphen gibt es folgende Méoglichkeiten: Balken vorwarts, Balken
ruckwarts, Balken aus der Mitte, eine Dotdarstellung des Bargraphen oder eine Dotdarstellung
mit permanent angezeigtem Mittelpunkt. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt zurlick in die Menu-Ebene.
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Parameter-Ebene

BIALL T P
(] (Al

Bargraphalarmierung, BA.LIN:
Default: NO

| nol 4 FLIRSH & [7]

Bei Verletzung der Alarme (AL7 bis ALY) kann man dem Bargraphen mit Anwahl von FLASH ein
Blinken der Dots zuordnen. Ist NO parametriert bleibt der Bargraph statisch. Mit [P] wird die
Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt zurlick in die MenU-Ebene.

bIROUE! [P]

v](a]

Uberlaufverhalten, 8A.0UE:
Default: LiMT

‘ |

|
[

Mk & FLASH & (@

Um fehlerhafte Signale zu erkennen und auszuwerten, z.B. Uber eine Steuerung, kann das
Uberlaufverhalten des Bargraphs definiert werden. Hierbei gilt als Uberlauf entweder LIfIT, das
heil3t der Bargraph bleibt bei eingestelltem Min- oder Max-Wert stehen. Ist Flash gewahlt blinkt
der komplette Bargraph bei Uberlauf. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt zurlick in die Menu-Ebene.

| ~EE|
(] (Al

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-
Ebene .-8AR-".
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5.4.4. Sicherheitsparameter

Meniigruppen-Ebene

-ICadl-|

E!

% [P] — Menu-Ebene

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Einstellung Benutzercode, U.CODE :
Default: 0000

ULlodlE] (5] 7 (B g (P gy (PTG Y g &P

(v](a]

Uber diesen Code kénnen bei gesperrter Programmierung reduzierte Parametersatze OUT.LE
und AL.LEV freigeschaltet werden. Weitere Pamrater sind nicht Gber diesen Code erreichbar.
Eine Anderung des U.C00F kann nur Uber die korrekte Eingabe des R.LODE (Mastercode)
erfolgen.

Mastercode, A.CODE:
Default: 1234

ACE B [ () 3 [F) 3 [F) iy & [Pl

v](a]

Durch die Eingabe des A.CODE wird die Anzeige entsperrt und alle Parameter freigeschaltet.

Analogausgangsparameter freigeben/sperren, SUT.LE:
Default: ALL

[ 1lno & En-I0F & OUEED & 1 ALL] 4 (7]

v](a]

Hierbei werden dem Benutzer Analogausgangsparameter freigegeben bzw. gesperrt:
- Bei EN-OF lasst sich im Betriebsmodus der Anfangs- bzw. Endwert verandern.
- Bei OUT.EO |asst sich das Ausgangssignal z.B. von 0-20 mA auf 4-20 mA oder
0-10 VDC verandern.
- Bei ALL sind alle Analogausgangsparameter freigegeben
- Bei NG sind alle Analogausgangsparameter gesperrt

Alarmparameter freigeben/sperren, AL.LEU:
Default: ALL

ALLEU ®) [ no & Lh Ak & AL-AL & TALL & @)

(v](a]

Dieser Parameter beschreibt die Benutzerfreigabe/sperre der Alarmierung:

- LIMIT, hier kann nur der Wertebereich der Grenzwerte 1-4 verandert werden.
- ALRA.L, hier sind der Wertebereich und der Ausléser der Alarme veranderbar
- bei ALL sind alle Alarmparameter freigegeben

- bei NO sind alle Alarmparameter gesperrt
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

.. Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:
(v] (A

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-Ebene ,-£00-".

5.4.5. Serielle Parameter

Menijgruppen-Ebene

T

] Menu-Ebene

-5Er- ¥ Ol

E!

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Gerateadresse, ADOR:

Default: 001
Addr- [P [ 1108 :\ W | 1250 v @
Die Gerateadresse wird von der kleinsten zur gréfRten Stelle mit den Richtungstasten [A] [V]
@ @ angepasst und stellenselektiv mit [P] bestatigt. Es steht eine Gerateadresse bis max. 250 zur
Verfiigung.

Schnittstellendaten: Baudrate 9600 bit/s, 8 Databite, 1 Stopbit, keine Paritat (8n1).

ModBus Betriebsart, B.M00E:
Default: AsCH

bADGE (P) ASELLY & [k | &P
V(@]

Timeout, TIOUT:

Default: 000
Ellouk!(P) (1000 & [11i00 3
Die Uberwachung der Dateniibertragung wird in Sekunden bis max. 100 Sekunden
@ @ parametriert; bei Eingabe von 808 findet keine Uberwachung statt. Das Timeout wird von der

kleinsten bis zur grofiten Stelle mit [A] [¥V] angepasst und stellenselektiv mit [P] bestatigt.
Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige in die Menu-Ebene.

.. Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:
(V] (A

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-Ebene .-5ER *.
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5.4.6. Analogausgangsparameter

Meniigruppen-Ebene

-OUE-] & [P) —— [ MeniEbens

MG

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Auswahl Bezug Analogausgang, OUTPT.
Default: ACTUR

OUEPE B AcEA & M nUA & NAHUA & EoEAL &

e

Holld & [T IRUC % IclonSk| & [ d {FIF| &1[P)

Das Analogausgangssignal kann sich auf verschiedene Funktionen beziehen, im Einzelnen
sind dies der aktuelle Messwert, der Min-Wert, der Max-Wert, die Totalisator-/Summenfunktion,
der gleitende Mittelwert, der konstanten Wert oder die Differenz zwischen dem aktuellen Wert
und dem Konstantenwert. Ist HOLD angewahlt wird das Signal des Analogausgangs eingefroren
und erst wieder nach Deaktivierung des HOLO weiterverarbeitet. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menu-Ebene.

Auswahl Analogausgang, OUT.RA:
Default: Y-20

OuEl-R ?) [0-110/40-20 3 H-20 4 @

e

Es stehen 3 Ausgangssignale 0-10 VDC, 0-20 mA oder 4-20 mA zur Verfigung. Mit dieser
Funktion wird das gewlinschte Signal selektiert.

Einstellen des Analogausgangs-Endwertes, OUT.EN:
Default: 10000

OuEEA [P g Pl g Bl g [P g [Plig &) [P

e

Der Endwert wird von der kleinsten zur groften Stelle mit [A] [V] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Meni-Ebene.

Einstellen des Analogausgangs-Anfangswertes, OUT.0F:
Default: 00000

OukDFI @ g Pl 1g Pl )g [Pl ig Plig) 4P

]

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur grofiten Stelle mit [A] [V¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hdéchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlck in die MenU-Ebene.
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Uberlaufverhalten, 0.FLOU:
Default: EOGE

¥ [[EJGE 3 EolEnd & EQDFF & Eaflin 5
V@& | EaAH 4 @

Um fehlerhafte Signale zu erkennen und auszuwerten, z.B. Uber eine Steuerung, kann das
Uberlaufverhalten des Analogausganges definiert werden. Hierbei gilt als Uberlauf entweder
EDGE, das heifdt. der Analogausgang lauft auf die eingestellten Grenzen z.B. 4 und 20 mA, oder
T0.0FF (Eingangswert kleiner als Startwert, Analogausgang springt auf z.B. 4 mA), TO.END (héher
als der Endwert, Analogausgang springt auf z.B. 20 mA). Ist T0.MIN oder TO.MAX eingestellt,
springt der Analogausgang auf den kleinst- oder gréRtmdglichen Binarwert, das heil’t es
kénnen Werte z.B. von 0 mA, 0 VDC oder Werte gréer 20 mA oder 10 VDC erreicht werden.
Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menu-Ebene.

..H Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

@ @ Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menigruppen-Ebene
~OoutT =",
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5. Einstellen der Anzeige

5.4.7. Relaisfunktionen

Meniigruppen-Ebene

-lrEL-

!

% (P] —» [ Menu-Ebene

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

cEL-LORN AL L. AL

v](a]

Alarmierung Relais 1, REL-
Default: AL-1

L= & BL=A ... ALY
oCiIC ' [ OFF 4 [1110- & [TICAL
CALDF 5 CALEA 5 [

Jeder Schaltpunkt (optional) Iasst sich standardmafig Gber 4 Alarme verknipfen. Dieser kann
entweder bei aktivierten Alarmen ALl/4 oder deaktivierten Alarmen ALNI/4 geschaltet werden.
Wahlt man LOGIC stehen in der folgenden MenU-Ebene LOG-1 und £0f-1 logische Verknlpfungen
zur Auswahl. Man gelangt in diese beiden MenU-Ebenen nur Gber LOGIC, bei allen anderen
angewahlten Funktionen werden diese beiden Parameter tibersprungen. Uber ON/0FF (Ein/Aus)
kann man die Schaltpunkte aktivieren/deaktivieren, in diesem Fall wird der Ausgang und die
Schalpunktanzeige auf der Geratefront gesetzt/nicht gesetzt. Die Parameter (AL, CAL.OF und
CALEN finden nur im Zusammenhang mit der halbautomatischen Kalibration (Kapitel 8.
Sensorabgleich) Verwendung. Bei £AL schaltet das Relais wahrend der Sensorkalibration, bei
CAL.OF wahrend der Offsetkalibration und bei CALEN wahrend der Endwertkalibration. Mit [P] wird
die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menu-Ebene.

=
> <P «@>]

l ™
<P «P]

LloGl-l P

v](a]

Logik Relais 1, LOG-]
Default: OR

Lol & a4 Add 3 [ nAnd 5 )

Hierbei wird das Schaltverhalten des Relais Uber eine logische Verknipfung definiert, die
nachstehend aufgefihrte Tabelle beschreibt diese Funktionen unter Einbeziehung von AL-1 und
AL-2: Dieser Parameter ist nur erreichbar wenn bei REL-1 LOGIC ausgewahlt wurde.

...E A1v A2 Sobald ein ausgewahlter Alarm aktiv wird, zieht das

Relais an. Entspricht in etwa dem
Arbeitsstromprinzip.

..E ATVvA2=ATAA2 Nur wenn kein ausgewahlter Alarm aktiv ist, zieht das

Relais an. Entspricht in etwa dem Ruhestromprinzip.

das Relais an.

..ﬁﬂ A1 A a2 Nur wenn alle ausgewahlten Alarme aktiv sind, zieht
n tq n

d ATAA2=A1VvA2 Sobald ein ausgewahlter Alarm nicht aktiv ist, zieht
das Relais an.

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.




5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Alarme zu Relais 1, {0f-1:

Default: A.7
Colf=C4 P A1 o A2 ] & AT 4
@ @ Die Zuordnung der Alarme zu der gewahlten logischen Funktion erfolgt Gber diesen Parameter,

man kann einen oder auch eine Gruppe von Alarmen auswahlen. Dieser Parameter ist nur
erreichbar wenn bei REL-1 LOGIC ausgewahlt wurde. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die
Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.

Alarmierung Relais 2, REL-2:
Default: AL-2

clEL-2) [P ceee _AL-MH
(] (a] Lol & &5 L OFF 5[ 1] O~ % L OAL
CALOF & CRLER P

Jeder Schaltpunkt (optional) Iasst sich standardmaRig tber 4 Alarme verknlpfen. Dieser kann
entweder bei aktivierten Alarmen ALY oder deaktivierten Alarmen ALNL/Y geschaltet werden.
Wahlt man LOGIC stehen in der folgenden Menl-Ebene L06-1 und £0A-1 logische Verknlpfungen
zur Auswahl. Man gelangt in diese beiden Meni-Ebenen nur Gber LOGIC, bei allen anderen
angewahlten Funktionen werden diese beiden Parameter Ubersprungen. Uber ON/0FF (Ein/Aus)
kann man die Schaltpunkte aktivieren/deaktivieren, in diesem Fall wird der Ausgang und die
Schalpunktanzeige auf der Geratefront gesetzt/nicht gesetzt. Die Parameter (AL, CAL.OF und
CALEN finden nur im Zusammenhang mit der halbautomatischen Kalibration (Kapitel 8.
Sensorabgleich) Verwendung. Bei (AL schaltet das Relais wahrend der Sensorkalibration, bei
£AL.OF wahrend der Offsetkalibration und bei CAL.EN wahrend der Endwertkalibration. Mit [P] wird
die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menu-Ebene.

ALl=lall ... AL -IAH
r

<] €]

<P «P]
<] WP @b

Logik Relais 2, LOG-2:
Default: 0R

o

]

norl & [ Rnd & [IAANd (3 P

Lolfl-2 [F
Hierbei wird das Schaltverhalten des Relais Uber eine logische Verknlpfung definiert, die
@ @ nachstehend aufgeflhrte Tabelle beschreibt diese Funktionen unter Einbeziehung von AL-7 und
AL-2: Dieser Parameter ist nur erreichbar wenn bei REL-] LOGIC ausgewahlt wurde.

A1v A2 Sobald ein ausgewahlter Alarm aktiv wird, zieht das
Relais an. Entspricht in etwa dem Arbeitsstrom-

prinzip.

..EH ATvA2=A1AA2 | Nurwenn kein ausgewshlter Alarm aktiv ist, zieht das

Relais an. Entspricht in etwa dem Ruhestromprinzip.

nqn all Alana2 Nur wenn alle ausgewahlten Alarme aktiv sind, zieht
das Relais an.

| ol
f
.ﬁﬂ AT ANA2 =A_1v A? Sobald ein ausgewahlter Alarm nicht aktiv ist, zieht

das Relais an.

(A
TTek |

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.




5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

(][]

Alarme zu Relais 2, {0-2:
Default: A.2

ColM-2P) A1) & A2 ] A APTH A F

Die Zuordnung der Alarme zu zu der gewahlten logischen Funktion erfolgt Uber diesen
Parameter, man kann einen oder auch eine Gruppe von Alarmen auswahlen. Dieser Parameter
ist nur erreichbar wenn bei REL-1 LOGIC ausgewahlt wurde. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und
die Anzeige wechselt in die MenU-Ebene.

| ~EE
(] (Al

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menigruppen-Ebene
.~ REL-".

5.4.8. Alarmparameter

Meniigruppen-Ebene

2]

% [P] — Menu-Ebene

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

(] (a]

ALY B AcklLA & AFAUA & MAHUA

Abhéngigkeit Alarm1, ALRN.J:
Default: ACTUR

EloERAL
dIFF

1

Holl'd & [ /AUG & lolnlSE]
o2

Die Abhéangigkeit von Alarm1 kann sich auf spezielle Funktionen beziehen, im einzelnen sind
dies der aktuelle Messwert, der MIN-Wert, der MAX-Wert, der Totalisator- bzw. Summenwert,
der gleitende Mittelwert, der Konstantenwert oder der Differenz zwischen dem aktuellen
Messwert und dem Konstantenwert. Ist HOLD angewahlt wird der Alarm festgehalten und erst
wieder nach Deaktivierung des HOLD weiter bearbeitet. EHTER bewirkt die Abhangigkeit entweder
durch Dricken der [O]-Taste auf der Gehdusefront oder durch ein externes Signal Uber den
Digitaleingang. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menu-
Ebene.

<] P
<] WP

Beispiel:
Durch die Verwendung des Maximalwertes Alarm.1 = Max.va in Kombination mit einer
Grenzwertiberwachung Fu-1 = High, lasst sich eine Alarmquittierung realisieren. Zum

Quittieren kdénnen dann die Richtungstasten, die vierte Taste oder der Digitaleingang
ausgewahlt werden.
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5. Einstellen der Anzeige

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

-1 )
(v](a]

Grenzwerte /Limits, LI-I:

Default: 2000
0RgPgPgPgEE

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/deaktiviert wird.

HY-L P
(] (Al

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-1:
Default: 00000

gFgFgFgFg @

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspatet reagiert.

Funktion fiir Grenzwertunterschreitung/-tiberschreitung, FU-:
Default: HIGH

Flul=[ 1P

(][]

HIGH [ b & Pl

Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (flr
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von ,lower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der
Grenzwert LOUY zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgel6st,
soweit die Hysterese Null ist.

Elon/-1{ [P]
v](a]

Einschaltverzégerung, ToN-I:
Default: 000

pPgFgse

Hierbei kann fir Grenzwert 1 ein verzogertes Einschalten von 0-100 s vorgegeben werden.

Ausschaltverzégerung, T0F-I:
Default: 000

1
[

1
[ ]

r
_

Hierbei kann fur Grenzwert 1 ein verzdgertes Ausschalten von 0-100 s vorgegeben werden.

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-Ebene
AL

Das Gleiche gilt fur -AL2- bis -ALY-.

29



. Einstellen der Anzeige

5.4.9. Totalisator (Volumenmessung)

Meniigruppen-Ebene

-JEloEl-] & [P] —— [ MeniEbens

)

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Totalisatorzustand, 707AL:
Default: OFF

toltlAL] [P)

e

[ I0FF & SEERJ & EERP 5 (7]

Der Totalisator ermdglicht Messungen auf einer Zeitbasis von z.B. I/h, hierbei wird das skalierte
Eingangssignal Uber eine Zeit integriert und standig (Anwahl STEAD) oder flichtig (Anwahl TEMP)
gespeichert. Bei haufigen Abflllprozessen ist die flichtige und bei Verbrauchsmessungen die
stédndige Speicherung zu wahlen. Bei der standigen Speicherung STEAD wird bei jedem
Totalisator Reset und darlber hinaus alle 30 Minuten der aktuelle Summenwert im
nichtflichtigen Speicher des Gerates gesichert. Wahlt man 8FF ist die Funktion deaktiviert. Mit
[P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menlebene.

G
)

Zeitbasis, T.BASE:
Default: S£C

| SECIA T RA S hour] & [P

Unter diesem Parameter gibt man die Zeitbasis der Messung in Sekunden, Minuten oder
Stunden vor.

Totalisatorfaktor, FACTO:
Default: [E0

FAcEL ) [ IEQ'Y ... (116 o @

D

Hierbei wird der Faktor (1EOQ...1E6) bzw. Divisor flir die interne Berechnung des Messwertes
vergeben.

EoEldEl B (11110 4100

e

Einstellen der Kommastelle fiir den Totalisator, 707.0T:

Default: 0
oo 5 loooo 4

oG

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [ V] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zurlck in die Menu-Ebene.
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6. Reset auf Defaultwerte

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Totalisator Reset, TOT.RE:
Default: 00000

tokrE 7 g [Pl g Flig [Plig Pllg &

@ @ Der Resetwert wird von der kleinsten zur groRten Stelle mit [A] [VY] angepasst und

stellenselektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die
Meni-Ebene. Der Ausloser flir den Reset ist parametrierbar ber die 4.Taste oder iber den
optionalen Digitaleingang.

..H Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menigruppen-Ebene
. 70T ="

Programmiersperre:

Beschreibung Seite 12, MenU-Ebene RUN

Meniigruppen-Ebene
Sl & P

G

6. Reset auf Werkseinstellungen

Um das Gerat in einen definierten Grundzustand zu versetzen, besteht die Mdglichkeit,
einen Reset auf die Defaultwerte durchzufihren.

Dazu ist folgendes Verfahren anzuwenden:

* Spannungsversorgung des Gerates abschalten
» Taste [P] gedruckt halten
* Spannungsversorgung zuschalten und Taste [P] so lange weiterdrticken bis in der

Anzeige .- - - -" erscheint.
Durch Reset werden die Defaultwerte geladen und fir den weiteren Betrieb verwendet.
Dadurch wird das Gerat in den Zustand der Auslieferung versetzt.

Achtung!
+ Alle anwendungsspezifischen Daten gehen verloren.
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7. Alarme / Relais

7. Alarme / Relais

Das Gerat verfligt Uber 4 virtuelle Alarme die einen Grenzwert auf Uber- oder Unterstiitzung
uberwachen konnen. Jeder Alarm kann einen optionalen Relaisausgang S1-S2 zugeordnet
werden, Alarme kdnnen aber auch durch Ereignisse wie z.B. Hold, Min-/Max-Werte
gesteuert werden.

Funktionsprinzip der Alarme / Relais

Alarm / Relais x deaktiviert, Augenblickswert, Min-/Max-Wert, Hold-Wert,
Totalisatorwert, gleitender Mittelwert, Konstantenwert, Differenz
zwischen Augenblickswert und Konstantenwert oder eine
Aktivierung Uber den Digitaleingang oder die [O]-Taste

Schaltschwelle Schwellwert / Grenzwert der Umschaltung
Hysterese Breite des Fensters zwischen den Schaltschwellen
Arbeitsprinzip Arbeitsstrom / Ruhestrom

Grenzwertiiberschreitung

Bei der Grenzwertlberschreitung ist der
Alarm S1-S2 unterhalb der
Schaltschwelle abgeschaltet und wird mit
Erreichen der Schaltschwelle aktiviert.

Grenzwertunterschreitung

Bei der Grenzwertunterschreitung ist der
Alarm S1-S2 unterhalb der
Schaltschwelle geschaltet und wird mit
Erreichen der Schaltschwelle
abgeschaltet.

Einschaltverzégerung

Die Einschaltverzdégerung wird Gber
einen Alarm aktiviert und z.B. 10 Sek.
Nach Erreichen der Schaltschwelle
geschaltet, eine kurzfristige
Uberschreitung des Schwellwertes fiihrt
nicht zu einer Alarmierung bzw. nicht zu
einem Schaltvorgang des Relais. Die
Ausschaltverzégerung funktioniert in der
gleichen Weise, halt also den Alarm bzw.
das Relais um die parametrierte Zeit
l&nger geschaltet.

32



8. Schnittstellen

8. Schnittstellen

Die RS485-Schnittstelle wird Uber eine geschirmte Datenleitung mit verdrillten Adern
(Twisted-Pair) angeschlossen. An jedem Ende des Bussegmentes muss eine Terminierung der
Busleitungen angeschlossen werden. Diese ist erforderlich, um eine sichere Datenibertragung
auf dem Bus zu gewahrleisten. Hierzu wird ein Widerstand (120 Ohm) zwischen den Leitungen
Data B (+) und Data A (-) eingefligt.
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9. Sensorabgleich Offset / Endwert

9. Sensorabgleich Offset/Endwert

Das Gerat verfugt Uber einen halbautomatisierten Sensorabgleich (5£N5U / SENSA), bei dem ein
Schaltausgang den in manchen Sensoren vorhandenen Abgleichwiderstand schaltet. So findet
ein justieren von Offset und Endwert statt, wonach der Sensor direkt eingesetzt werden kann. Der
Abgleich kann je nach Parametrierung Gber den 4.Taster oder Digitaleingang stattfinden. Dabei
kann auch wahrend der Kalibrationsschritte getastet werden, so dass sich Referenzsignale auch
manuell aufschalten lassen. Jedoch wird nach 30 Sekunden die Kalibration abgebrochen.

Ausloser fir min. 3 Sekunden
gedriickt.

Il 1=  Optionalen Schaltausgang
,— ,j ’— -,—' '- aktivieren. bei Abglelch-
l Fiir min. 1 Messzyklus, min. 1s problemen oder
oder max. durch Ausloser. 30 Sekunden
Wartezeit.

- 'l Aktueller Messbereichs-Wert,
* z.B. 0.061

l
-
l
-
l
-

Fiir min .1 Messzyklus
oder bei Ausloser.

Optional Schaltausgang abschalten/
aktiviert, z.B. 7,132

=
[
l Fiir min. 1 Messzyklus, min. s
|
o |

™
X
r-

oder max. durch Ausloser

I | Aktueller Messbereichs-Wert, ~ Dei Abgleich-
AR ] problemen oder
30 Sekunden
Fiir min. 1 Messzyklus, min. 1s Wartezeit. v
oder max. durch Ausldser
e = [= 1
— = I0oh =  Optional: Schaltausgang abschalten 2l "1
[ oy 0 Y und fiir min. 1 Messzyklus oder min.
l 1s Wartezeit anzeigen.
Zuriick in den reguliren nach 1s oder 1 Messzyklus zuriick
Betriebsmodus. in den reguldren Betriebsmodus.
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10. Technische Daten

10.

Technische Daten

Schalttafeleinbaugehause

Abmessungen

96x96x56 mm (BxHXxT)

96x96x82 mm (BxHxT) einschlieRlich Steckklemme

Einbauausschnitt

91,0%06 x 91,070.6 mm

Wandstarke bis 10 mm
Befestigung Schraubelemente
Material LEXAN 500R, schwarz

Dichtungsmaterial

EPDM, 65 Shore, schwarz

Schutzart Standard IP65 (Front), IPOO (Rickseite)
Gewicht ca.330g

Anschluss Steckklemme; Leitungsquerschnitt bis 2,5 mm?2
Anzeige

Ziffernhdhe 14 mm

Segmentfarbe Rot

Anzeigebereich -19999 bis 99999

Schaltpunkte je Schaltpunkt eine LED
Uberlauf waagerechte Balken oben
Unterlauf waagerechte Balken unten
Anzeigezeit 0,1 bis 10,0 Sekunden
Bargraph 55 Segmente im 270° Winkel
Bragraphfarbe Rot
Eingang Messbereich | Ri Messfehler Digit
min. -22...max. 24 mA 0/4 — 20 mA ~100 Q 0,1 % vom Messbereich 11
min. -12...max. 12 VDC 0-10 VvDC ~200 kQ 0,1 % vom Messbereich +1
Digitaleingang <2,4V OFF, 10 V ON, max. 30 VDC
R, ~5kQ
Genauigkeit
Temperaturdrift 100 ppm / K
Messzeit 0,1...10,0 Sekunden
Messprinzip U/F-Wandlung
Auflésung ca. 18 Bit bei 1s Messzeit
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10. Technische Daten

Ausgang

Geberversorgung

24 VDC /50 mA; 12 VDC /50 mA; 5 VDC /20 mA

Analogausgang

0/4-20 mA / Burde 350 Q oder 0-10 VDC / 10 kOhm, 16 Bit

Schaltausgange

Relais mit Wechselkontakt
Schaltspiele

250 VAC /5 AAC; 30 VDC /5 ADC

30 x 108 bei 5 AAC, 5 ADC ohmsche Last

10 x 108 mechanisch

Trennung gem. DIN EN50178 / Kennwerte gemafl DIN EN60255

Schnittstelle

Protokoll Modbus mit ASCII oder RTU-Protokoll

RS232 9.600 Baud, keine Paritat, 8 Databit, 1 Stopbit,
Leitungslange max. 3 m

RS485 9.600 Baud, keine Paritat, 8 Databit, 1 Stopbit,
Leitungslange max. 1000 m

Netzteil 100-240 VAC 50/60 Hz, DC + 10%, max. 15 VA
10-40 VDC; 18-30 VAC 50/60 Hz, max. 15 VA

Speicher EEPROM

Datenerhalt = 100 Jahre bei 25°C

Umgebungsbedingungen

Arbeitstemperatur

0°...50°C bei Einbaugeraten, -20°...60°C bei Aufbaugeraten

Lagertemperatur

-20...80°C

Klimafestigkeit

relative Feuchte 0-80% im Jahresmittel ohne Betauung

Hoéhe bis 2000m Uber dem Meeresspiegel
EMV EN 61326
CE-Zeichen Konformitat gemaf Richtlinie 2004/108/EG

Sicherheitsbestimmungen

Gemal Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG
EN 61010; EN 60664-1
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11. Sicherheitshinweise

11. Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie folgenden Sicherheitshinweise und die Montage Kapitel 1 vor der Installation
durch und bewahren Sie diese Anleitung als kuinftige Referenz auf.

BestimmungsgemaRe Verwendung
Das MB2-Gerat ist fur die Auswertung und Anzeige von Sensorsignalen bestimmt.

Bei nicht bestimmungsgemaRBer Verwendung oder Bedienung
kann es zu Personen- und oder Sachschaden kommen.

Kontrolle des Gerétes

Die Gerate werden vor dem Versand Uberprift und in einwandfreiem Zustand verschickt. Sollte
an dem Gerat ein Schaden sichtbar sein, empfehlen wir eine genaue Uberpriifung der
Transportverpackung. Informieren Sie bei einer Beschadigung bitte umgehend den Lieferanten.

Installation

Das MB2-Gerat darf ausschlieRlich durch eine Fachkraft mit entsprechender Qualifikation, wie
z.B. einem Industrieelektroniker oder einer Fachkraft mit vergleichbarer Ausbildung, installiert
werden.

Installationshinweise

* In der unmittelbaren Nahe des Gerates dirfen keine magnetischen oder elektrischen Felder,
z.B. durch Transformatoren, Funksprechgerate oder elektrostatische Entladungen auftreten.

» Die Absicherung der Versorgung sollte einen Wert von 6A trage nicht Uberschreiten.

* Induktive Verbraucher (Relais, Magnetventile, usw.) nicht in Geratenahe installieren und durch
RC-Funkenldschkombinationen bzw. Freilaufdioden entstdren.

* Eingangs-, Ausgangsleitungen raumlich getrennt voneinander und nicht parallel zueinander
verlegen. Hin- und Ruckleitungen nebeneinander fuhren. Nach Méglichkeit verdrillte Leitungen
verwenden. So erhalten Sie die genausten Messergebnisse.

*Bei hoher Genauigkeitsanforderung und kleinem Messsignal sind die Fuhlerleitungen
abzuschirmen und zu verdrillen. Grundsatzlich sind diese nicht in unmittelbarer Nahe von
Versorgungsleitungen von Verbrauchern zu verlegen. Bei der Schirmung ist diese nur einseitig
auf einem geeigneten Potenzialausgleich (in der Regel Messerde) anzuschlieen.

» Das Gerat ist nicht fir die Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen geeignet.

* Ein vom Anschlussplan abweichender elektrischer Anschluss kann zu Gefahren fir Personen
und Zerstérung des Gerates flihren.

* Der Klemmenbereich der Gerate zahlt zum Servicebereich. Hier sind elektrostatische
Entladungen zu vermeiden. Im Klemmenbereich kénnen durch hohe Spannungen gefahrliche
Korperstrome auftreten, weshalb erhdhte Vorsicht geboten ist.

» Galvanisch getrennte Potenziale innerhalb einer Anlage sind an einem geeigneten Punkt
aufzulegen (in der Regel Erde oder Anlagenmasse). Dadurch erreicht man eine geringere
Stérempfindlichkeit gegen eingestrahlte Energie und vermeidet gefahrliche Potenziale die sich
auf langen Leitungen aufbauen oder durch fehlerhafte Verdrahtung entstehen kénnen.

37



12. Fehlerbehebung

12. Fehlerbehebung

Fehlerbeschreibung

MaBRnahmen

Das Gerat zeigt einen permanenten
Uberlauf an.

* Der Eingang hat einen sehr gro3en Messwert,
Uberprifen Sie die Messstrecke.

* Bei einem gewahlten Eingang mit kleinem
Sensorsignal ist dieses nur einseitig
angeschlossen oder der Eingang ist offen.

* Es sind nicht alle aktivierten Stitzstellen

parametriert. Prifen Sie ob die dafir relevanten
Parameter dafur richtig eingestellt sind.

Das Gerat zeigt einen permanenten
Unterlauf an.

* Der Eingang hat einen sehr kleinen Messwert,
Uberprifen Sie die Messstrecke.

* Bei einem gewahlten Eingang mit kleinem
Sensorsignal ist dieses nur einseitig
angeschlossen oder der Eingang ist offen.

* Es sind nicht alle aktivierten Stitzstellen

parametriert. Prifen Sie ob die dafiir relevanten
Parameter richtig eingestellt sind.

Das Gerat zeigt ,HELF in der
7-Segmentanzeige

» Das Gerat hat einen Fehler im
Konfigurationsspeicher festgestellt, fihren Sie
einen Reset auf die Defaultwerte durch und
konfigurieren Sie das Gerat entsprechend lhrer
Anwendung neu.

Programmiernummern fur die
Parametrierung des Eingangs sind
nicht verfligbar

* Die Programmiersperre ist aktiviert
* Korrekten Code eingeben

Das Gerat zeigt ,ERRI* in der
7-Segmentanzeige

* Bei Fehlern dieser Kategorie bitte den Hersteller
kontaktieren.

Das Gerat reagiert nicht wie erwartet.

« Sollten Sie sich nicht sicher sein, dass zuvor das
Gerat schon einmal parametriert wurde, dann
stellen Sie den Auslieferungszustand wie im
Kapitel 6. beschrieben ist wieder her.

MB2_21D.pdf

38 Stand: 25.04.2012




