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FQ2-CH1O0O0O00O-M Optical Character Recognition Sensor Quick Start Guide

— Box Contents

Sensor  FQ-XL Mounting

Bracket

Polarizing Filter

FQ-XF1 Instruction

Manual

Attachment

3

Quick Startup Guide

Member (this document)

Registration Sheet

|

Warning Label

L]

—System Overview

Touch Finder
or PC Tool
setup software

=]

When one unit is connected (control by parallel input/output)

Trigger Sensor

[ ]

=4

Multiple Connections

Touch Finder or

PC Tool setup
software
Switching hub

FQ Ethernet Cable

1/0 Cable

—

[N

- i 24-VDC
|
= power supply

When one unit is connected (control by Ethernet)

FQ2 (32 max.)

-

Standard RJ45
Ethernet Cable

FQ Ethernet Cable

Connect the trigger sensor, PLC,
and power supply to each Sensor.

Touch Finder or
PC Tool setup

software et Standard RJ45
Switching hub Ethernet Cable PLC
} (e
Standard RJ45 FQ2
Ethernet Cable 24-VvDC
ower suppl
FQ Ethernet Cable 1/O Cable p pply

Product Model number Remarks

Sensor FQ2-CH1OOOOO-M | This is the Vision Sensor.
Touch Finder FQ2-DLIC] This is a setup console.
PC Tool ---

The PC Tool can be used instead of the Touch Finder. If you
register as a member, you can download the free PC Tool
as a special service to purchasers. Refer to the Member
Registration Sheet for member registration procedures and
the download procedure for special member software.

FQ Ethernet Cable FQ-WNO[I[] Connects the Sensor to the Touch Finder or computer.

Standard RJ45 Ethernet --- Connects the switching hub to the Touch Finder or computer.

Cable (STP (shielded twisted-pair) cable, category 5e or 6,
impedance: 100 Q)

1/0 Cable FQ-wDO[1[] Connects the Sensor to the power supply, and external devices.

Installation

— Flow of Operation

The following steps are required to prepare the Sensor for operation.
Settings

Testing

’ 1. Connections and Wiring

| ‘ 1. Image Setup

\ 1. Checking and Adjusting

1

!

Measurement Status

‘ 2. Mounting

‘ 3. Starting the Sensor

| references.

parameters.

(3) Adjust the judgement

| 2. Measurement Settings 1
(1) Select the inspection items.
(2) Register the measurement

’ 2. Saving Settings Operation

i

‘ 3. /O Settings

1. Installation

1-1 Connections and Wiring

1 Connect the Sensor to the Touch
Finder or Computer via the FQ-WNOOIJ
Ethernet Cable.

Sensor

Touch Finder

Ethernet
connector

.éEthemet

1
FQ-WNOLI] Ethernet Cable ~ 0™"¢¢"

2 Connect the I/O Cable to the Sensor.

The I/0O Cable includes lines for the power
supply and 1/0O. Connect the required lines.

Brown Power supply (24 VDC)

Load

OUTO (OR)

24VDC

OUT2 (ERROR)
GND (0 V)
TRIG
INO
IN1
IN2
IN3
IN4
INS

J-(-(-(-(-(-(-(

Power supply (24 VDC)

TRIG

INO r

INL iy

IN2 i
‘r’
%
e

IN3
IN4
INS
OUTO (OR)

Light blue _24 VDC

Blue

GND (0 V)

1/0 | Signal Function

Inputs | TRIG Measurement trigger input (single)

INO to IN5 Command input

Outputs | OUTO (OR) Overall judgement output

OUT1 (BUSY) Indicates that processing is in progress.

OUT2 (ERROR) | Indicates an error has occurred.

*2269304-T7A

Example 1
Here, measurements are performed when the trigger
signal is input and the overall judgement is output.

Brown _Power supply (24 VDC)
Blue GND (0 V)

Indicates that processing
Orange OUT1 (BUSY) is in progress.

The TRIG signal is not received while the BUSY
signal is ON. Turn ON the TRIG signal while the
BUSY signal is OFF.

1 ms min.

! |

TRIG ¥
BUSY (OUTL) qor Processing

OR (OUTO)

Important

* When brightness correction mode is ON, the
brightness is stable but a delay of 25 ms
occurs. Refer to the User's Manual for details.
(FQ2-cH1OOOOO-M)

e Use a no-contact output device (e.g., SSR or
PLC transistor output) for the TRIG signal. If a
contact (e.g., relay) is used, contact bound may
cause the trigger to be input again during
execution of a measurement.

Overall judgement

Example 2
Here, a process switching signal is input from an
external device to switch the scene.

Power supply (24 VDC)

Indicates that processing
OUT1 (BUSY) is in progress.

Scene number
input

Command execution input

INO to IN4 D( Scene number
5 ms min.
h
INS O?:'; ! ‘:\ 1 ms min.
BUSY (OUT1) ar Processing

3 Connect a power supply to the Touch Finder.

If a Touch Finder with an AC/DC/battery
power supply is used, an FQ-AC AC
Adapter (sold separately) or FQ-BAT1
Battery (sold separately) can also be
used.

1
2. Settings
1-2 Mounting 1-3 Starting the Sensor 2-1 Image Setup
) ) ] Adjust the shutter speed with the slider at
1 Check the mounting position. 1 Power ON the Sensor. Mgke sure the image is stabl_e gnd adjust the the bottom of the display.
) ; brightness and image input timing.
Use the optical charts in the User's Manual
and check the installation distance to be 2 Power ON the Touch Einder.
sure it is suitable for the field of view to be 1 Focus the image
measured. Turn ON the power switch on the side of the ge.
H‘iwf view Touch Finder, too. Press [Camera setup]. Bright — .
T | Verticalfield
= - of view
Installation distance (L)
Press [OK].
[OMRON] - [FQ] - [PC tool for FQ] from the
The horizontal field of view is given in the optical Windows Start Menu. Tuming ON the [MDR] fanction el Iy
. - . e lurning e unction improves the image quall
?:ételzlﬁh\/eegg:;grefszgﬁfwvidepends on the Select the language to display on the Touch for shiny objects. Refer to the User's Manual for details.
: Finder. ; ; : o Attach the enclosed Polarizing Filter if the image is blurred
e FQ2-CH1OOOOO-M: Approx. 60% of the The camera image will be displayed. by reflections.
horizontal field of view
EE I N Polarizing Fitter
" (enclosed)
Example: FQ2-CH10O0O000O-M L
For a 30-mm field of view, the Sensor must be installed
at an installation distance of 115 mm. 3 AdeSt the image input timing.
Installati
dr;:tgnielo(rll) (mm) . Adjust the delay from when the trigger is input
210 )@ until the image is input.
= Press [Trigger setup].
0 If more than one Sensor is Connected, a The higher the value, the better the focus.
115 mm 130 - display will appear to select the Sensor to be .
set. Select the Sensor. Use the focus adjustment screw on the top
of the Sensor to focus the image.
%0 The following initial display will
0 20 40 60 g p .y Focus adjustment screw
Horizontal field appear when the Sensor is selected.
30 mm of view (mm)
Press [Trigger delay].
2 Attach the Mounting Bracket to the Sensor and
mount the Sensor at the correct position. 2 Adjust the brightness.
Adjust the shutter speed so that the Sensor
Setup can capture images of the measurement After the TRIG signal is input,
object at a suitable brightness. If the display is images will be continuously input.
still dark, increase the gain.
Installing the PC Tool Press [¢{] and then [Shutter speed].
To use the PC Tool, register as a member, download
the PC Tool, and install the PC Tool on your computer.
Use the following network settings on your computer if
you connect the computer directly to the Sensor. If you
connect the computer and Sensor through a hub using
a DHCP server, the following IP address does not
need to be set.
e |IP address: 10.5.5.101 Select the image that was taken with the best timing.
e Subnet mask: 255.255.255.0 2 Press [OK].



4 Adjust the image.

Adjust the image that is taken by the Sensor
to make it easy to measure. Here, the
position is corrected by searching to enable
measurements even if the position of the
measurement object is not consistent.

Press [Image adjustment].

Press an unused number and then
press [Add pos. comp.] on the menu.

—

Place the object that is to be used as the
measurement reference in front of the camera.
Move the rectangle so that the characteristic
part for position compensation is inside it.

Drag the

rect-
~ angleto

move it.

Drag a
corner to
size the
rectangle.

Check the area, press the [OK] Button, and
then press the [TEACH] Button. The
characteristic part and reference position for
position compensation will be registered.

Press [OK].

You can add filter items to adjust the image
to make it easier to measure. Refer to the
User's Manual for details.

The characters that were read with the initial
parameters and the character format will be
displayed at the top of the display.

If necessary, change the character format.
Refer to the User's Manual for details on the
character format.

After you have confirmed the character format,
press the [OK] Button.

Then press the [TEACH] Button.

The detailed parameters for character recogni-
tion will be set automatically according to the

4 Set the verification conditions.

You can set these parameters to verify
that the character string that was read
matches a specific character string in the
master data.

You can register up to 32 character strings

in the master data with the following menu

commands.

* [Auto]: Reads a character string from an image

and registers it in the master data.
 [Manual]: Registers a character string that is
entered directly in the master data.

* [Item ref.]: Specified to use the immediately
preceding read result as the
verification character string.

Refer to the User's Manual for details on
the verification conditions.

2-3 1/0 Settings

The data that is output to external devices and
the input signal assignments can be changed.
(Changes are not normally required.) For

specified character format. h h
example, the following can be input or output.

¢ Judgements for individual inspection items
can be output.

e Commands to register models can be input
from an external device.

o |If you want to output data externally

—

2-2 Measurement Settings

Select items for the desired measurement and register

Press [Search position comp.]. an image as the reference for the measurement.

1 Select the inspection items.

Example: Registering Optical Character Recogni-
tion as the Measurement Method

Press [Inspect] — [Inspection], press an unused

item number, and then press [Add item.] — [OCR].

Refer to the User's Manual for details.

Tests are made with some samples to see if
correct measurements are possible.

When Test Mode is entered, images are
measured continuously. A trigger input is not
required. Measurement results are only displayed.
They are not output to an external device.

Press [Teach].

Press [Yes] to register the read result in the
master data.
Press [Back] to end teaching.

2 Register the measurement reference. 3 Adjust the judgement parameters.

Specify the format of the characters to read (number of
characters, alphanumeric characters or symbols, etc.) and
specify the measurement region. Detailed parameters to
recognize the characters will be set automatically.

Make the settings to check whether the
characters that were read from the workpiece
were recognized correctly.

Press [Judgement].

Adjust the judgement parameters while
inputting images of several sample objects.
Press the judgement condition parameter to
adjust and set the upper and lower limits for an
OK judgement.

1 Perform tests.
Press [Test].
Then press [Continous test].

Press [TEACH].
Place the object that is to be used as the measurement
reference in front of the camera.

Move the rectangle to the location to be measured, and
then press the [OK] Button.

s on Press the WIGKTEAEIRS

parameter
to set.

Drag the
rectangle to
move it.

Drag a corner

to size the
rectangle.
3
Press [Graphics+Details].
Continuous test
- |
There are six types of displays that can be used, as shown below. | || "77TTUTRTTTTTTTT
Press the giog Button and then press [Select display] to display the
i X following selections.
Continuous measurements will be o o Setup Mode
> Displaying the Most Recent Displaying Measurement L. .
performed. Input images of some samples Measurement Values Values Over Time Inspection items are set and adjusted.
to see if the judgements are correct. | TabP
Press [Back]. Graphics Histogram [Image] Tab Page
The best judgement parameters will be set Adjust images to the best input status.
automatically.
: [ Camera setup |
4. OperatIO I Trigger setup I
! ! [ Image adjustment |
1 Switch to the Run Mode display. T
Variations in
Press [Run]. Measurement Values ( [Inspect] Tab Page)
Then press [Switch to Run mode]. Frequency Select the inspection items and register
the reference image and standard
Graphics + Details Trend Monitor values.

2 If correct judgements are not made, Inspection ltems

adjust the judgement parameters. I OCR I
Press [{].
Press [Adjust judgement].
| Teach | | Judgement |
—([In/Out] Tab Page)

Make settings to output measurement results.
Measurement values

2 . Log setting
Save the settings.

Press []. Press [Yes].
Press [Auto judgement]. itch to Run made.

Judgement

All Results/Region Statistical Data

1/0 setting

1/0 monitor

NG rate(¥) 0,000

—
D
0
e
-
s3]
(o
T
%)
Q
0]

Test and adjust the set inspections.

Continuous test

Save data

Measurement values since
power was turned ON

3 Execute measurements.

You can use prepared samples to
automatically set the best judgement

Measurements will be executed according to
the trigger signal input. And the result of --

arameters. : :
Ipnput a sample of a good object and press measurement will be output to an external i When a Sensor that is already set up is connected
[OK Teach]. device.
Input a sample of a bad object and press
[NG Teach]. Run Mode

« To return to the Setup Display, press the & Button and then press

[Sensor settings]. =t The inspections that were set on the Setup
« To switch to another Sensor, press the g g Button and then press Mode are used to perform measurements.
[Switch sensor].

Repeat these steps for at least two
samples each.
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FQ2-CH1[ I IL I I ]-M - Sensor flr optische Zeichenerkennung - Schnellstartanleitung

Sensor FQ-XL-

Halterung

3 ¢ O

— Verpackungsinhalt

FQ
Polarisationsfilter

-XF1- Bedienung-

sanleitung

Registrierungskarte ~ Schnellstartanleitung
fur Mitglieder (dieses Dokument)

|

Warnungsaufkleber

]

— Systemuibersicht
Wenn eine Einheit angeschlossen ist (Steuerung durch Paralleleingabe/-ausgabe) Triggersensor
Touchscreen
oder PC Tool
Setup Software
SPS
|:| FQ Ethernet-Kabel 1/0-Kabel = 24V- E g ﬁﬁ'
© — Gleichstrom- H 3

Mehrfachanschlisse

versorgung

Wenn eine Einheit angeschlossen ist (Steuerung durch Ethernet)

1. Installation

1-1 Anschliisse und Verkabelung

1 Schlieen Sie den Sensor mit dem
Ethernet-Kabel FQ-WNOCI[J am
Touchscreen oder am Computer an.

Touchscreen

Sensor

/D g
@
Ethernet- Ethernet-
Anschluss Anschl
Ethernet-Kabel FQ-WNo[ ][] nschiuss

2 Schlie3en Sie

das I/O-Kabel am Sensor an.

Das I/O-Kabel verfiigt Uber Leiter fir die

Stromversorgung und die Ein- und Ausgéange.

Schliel3en Sie die notwendigen Leiter an.
NPN

braun

Stromversorgung (24 V Gleichspannung)

schwarz

Last

OUTO (OR) |

24V-

Gleich-
stromver-

OUT2 (ERROR)

GND (0 V) sorgung

TRIG

INO

IN1

IN2

IN3

IN4

INS

L€ €€ €€«

Stromversorgung (24 V Gleichspannung)

TRIG

INO

IN1

Touchscreen FQ2 (max. 32) Touchscreen
oder PC Tool Switchi oder PC Tool Switching
witching LT ............
Setup Software Hub @ @ SSNPRRIEES Hub Standard-Ethernet-Kabel RJ45 SP
- g - ) R
FQ Ethernet-Kabel
Standard-Ethernet- Standard-Ethernet- FQ2
Kabel R145 Den Triggereingangssensor, SPS Kabel RJ45
und die Stromversorgung fiir die FQ Ethernet- 1/O-Kabel &N
einzelnen Sensoren anschlieRen. Kabel Gleichstrom-
versorgung
Produkt Modell Bemerkung
Sensor FQ2-CH1JJJCJ[)-M | Das ist ein Bildverarbeitungssensor.
Touchscreen FQ2-D[[] Eine Einstellungskonsole.
PC Tool - Das PC Tool I&sst sich anstelle des Touchscreens
verwenden. Nach der Registrierung als Mitglied kann das
PC Tool gratis heruntergeladen werden.
Fir die Registrierung und den Download der speziellen
Software wird auf das Blatt Mitgliederregistrierung verwiesen.
FQ Ethernet-Kabel FQ-WNo[[] Fir den Anschluss des Sensors am Touchscreen oder am
Computer.
Standard-Ethernet-Kabel --- Fir den Anschluss des Switches am Touchscreen oder
RJ45 am Computer. (STP-Kabel (shielded twisted-pair), Kategorie
5e oder 6, Impedanz 100 Q)
1/0-Kabel FQ-wDo[ ] Fir den Anschluss des Sensors an der Stromversorgung
und an externe Geréte.
— Betriebsfolge

Zur Vorbereitung fur den Betrieb des Sensors sind die folgenden Schritte notwendig.

(2) Die Messreferenzen registrieren.
(3) Die Parameter fiir das
Inspektionsergebnis festlegen.

!
| 3. I/O-Einstellungen |

| 3. Einschalten des Sensors|

Installation: Einstellungen Testen
| 1. Anschliisse und Verkabelung| | 1. Bildeinstellung | 1. Uberprifung und
T 1 Einstellung des Messstatus
| 2. Montage | 2. Messeinstellungen :
i (1) Die Art r:lller Inspektionen | 2. Speichern der Einstellungen
auswanlen.

Betrieb

IN2
IN3
IN4
INS
OUTO (OR) T
OUT1 (BUSY)

-(-(-(-(-J-(

hellblau _ OUT2 (ERROR) 24V/-
eieh
stromver-
blau GND (0V) sorgung
/O | Signal Funktion
Eingdnge| TRIG Trigger fir Messung
INO bis IN5 Befehlseingange
Ausgange| OUTO (OR) Ausgang fir Gesamtergebnis
OUT1 (BUSY) Ausgang aktiv wahrend der Ausfiihrung
OUT2 (ERROR) | Anzeige eines aufgetretenen Fehlers.

*9067890-0A*

Beispiel 1
Die Messung wird bei Eingang eines Triggersignals
vorgenommen und das Gesamtergebnis wird ausgegeben

Anzeige des
orange OUT1 (BUSY) fortlaufenden Betriebs

Bei anliegendem BUSY-Signal (ON) wird kein TRIG-Signal
entgegengenommen. Schalten Sie das TRIG-Signal nur
bei ausgeschaltetem (OFF) BUSY-Signal ein (ON).

mindestens 1 ms
| |
—
ON
OFF _,
ON i
orr Verarbeitung

allgemeine Auswertung

TRIG

BUSY (OUT1)

OR (OUTO)

* Wenn der Helligkeitskorrekturmodus auf EIN
gesetzt ist, ist die Helligkeit stabil, aber es tritt
eine Verzogerung von 25 ms auf.

Fur weitergehende Informationen lesen Sie
bitte die Bedienungsanleitung.
(FQ2-CH1ILILILICI-m)

« Verwenden Sie fiir die Erzeugung des Triggersig-
nals nur Gerate ohne Kontaktprellen. Bei Verwend-
ung von mechnanischen Kontakten kann es zu
Mehrfachtriggerung kommen und der FQ meldet
Fehler.

Beispiel 2
Hier wird ein Bank Umschaltsignal von einem
externen Gerat erzeugt.

Stromversorgung (24 V Gleichspannung)
GND (0 V)

Ausgang aktiv wahrend
OUTL1 (BUSY) der Ausfiihrung

Bankwahl

Befehlausfiihrungseingang

INO bis IN4 < _Banknummer
'mindestens 5 ms
pan
! i
IN5 o%’: | I:-l mindestens 1 ms

BUSY (OUT1) oop Verarbeitung

3 SchlielRen Sie die Stromversorgung am
Touchscreen an.

Bei Verwendung eines Touchscreens mit
einer Netz-/Gleich-/Batteriestromversorgung

24V- lasst sich auch ein Netzgerat FQ-AC
Gleich- (separat erhaltlich) oder eine Batterie
stromver- FQ-BAT1 (separat erhaltlich) verwenden.
sorgung

1-2 Montage

1

1 Wahl des Installationsabstandes.
Verwenden Sie das Diagramm aus der Bedienung-
sanleitung beschrieben und wahlen Sie den
Installationsabstand so, dass der Abstand mit dem zu

messenden Sichtbereich libereinstimmt.
horizontaler Sichtbereich

vertikaler
Sichtbereich

Installationsabstand (L)

Im Diagramm unten ist der horizontale Sichtbe-

reich in Abhangigkeit vom Installationsabstand

dargestellt. Der vertikale Sichtbereich variiert je

nach Sensormodell wie folgt:

e FQ2-CH1JJJC-M: Ca. 60% des
horizontalen Sichtbereichs

Beispiel: FQ2-CH10050F-M
Fur einen Sichtbereich von 30 mm muss der Sensor in
einem Abstand von 115 mm installiert werden.

Installationsabstand (L)

(mm)
210 p ) Abbildungsbereich
R
115 mm —230 -
50 ‘
0 20 40 60
horizontaler Sichtbereich
30mm (MM

2 Bringen Sie die Halterung am Sensor an
und montieren Sie den Sensor in der
richtigen Position.

Einstel-
lungs-
folge

Installieren des PC Tools

Um das PC Tool zu verwenden, missen Sie

sich als Mitglied registrieren, danach kénnen

Sie das PC Tool herunterladen und auf lhrem
Computer installieren.

Falls der Computer und der Sensor tber das
Netzwerk mit einem DHCP-Server verbunden
sind, braucht die folgende IP-Adresse nicht
eingegeben zu werden.

o |P-Adresse: 10.5.5.101

e Subnetzmaske: 255.255.255.0

1-3 Einschalten des Sensors

Schalten Sie die Stromversorgung fur
den FQ Sensor ein.

Schalten Sie den Touchscreen ein.

Schalten Sie den Schalter seitlich am
Touchscreen ein.

Um das PC Tool zu verwenden, klicken Sie
im Windows-Startmen auf [Alle Programme]
- [OMRON] - [FQ] - [PC tool for FQ].

Wahlen Sie die Sprache fur den Touchscreen
aus.

[ —
I
]

Italiano

Falls mehr als ein Sensor angeschlossen ist,
erscheint eine Anzeige, auf welcher Sie den
einzustellenden Sensor auswahlen kénnen.

Wabhlen Sie den Sensor aus.

Nach der Auswahl des Sensors
erscheint die folgende Anzeige.

2. Einstellungen

2-1 Bildeinstellung

Fur eine zuverlassige Inspektion wird mit den
folgenden Schritten die Bildscharfe, die Helligkeit
und der Bildaufnahmezeitpunkt eingestellt.

1 Stellen Sie die Bildschéarfe ein.
Driicken Sie auf [Kamera-Einrichtung].

Das Kamerabild wird wiedergegeben.

Je scharfer das Bild, umso groRer der Wert.

Stellen Sie die Bildschérfe mit der Einstellschraube
an der Oberseite des Sensors ein.

Fokusschraube

2 Stellen Sie die Helligkeit ein.
Stellen Sie die Verschlusszeit so ein, dass der
Sensor Bilder des zu messenden Gegenstands
mit einer geeigneten Helligkeit erfassen kann.
Erhéhen Sie die Verstarkung, falls die Anzeige
noch immer dunkel erscheint.

Driicken Sie auf [ ] und danach auf [Verschlusszeit].

Stellen Sie die Verschlusszeit mit dem
Schieberegler unten in der Anzeige ein.

hell— — dunkel

Driicken Sie auf [OK].

Hinweis

® Durch Einschalten der HDR-Funktion lasst sich die
Bildqualitat fur glanzende Gegenstande erhéhen. Fur
weitergehende Informationen lesen Sie bitte die
Bedienungsanleitung.

® Falls das Bild wegen Reflektionen undeutlich zu erkennen
ist, befestigen Sie den mltgelleferten Polarisationsfilter vor
der Kamera.

Beleuchtung
Polarisationsfil-
teransatz
(mitgeliefert)

3 Stellen Sie den Bildaufnahmezeitpunkt ein.
Stellen Sie die Verzégerung zwischen des
Triggers und der Bildaufnahme ein.

Driicken Sie auf [Trigger-Einrichtung].

Druicken Sie auf [Trigger Verzég.].

Nach erfolgtem Triggersignaleingang liegen
die Bilder kontinuierlich an.

Wabhlen Sie das zum besten Zeitpunkt
aufgezeichnete Bild.
Driicken Sie auf [OK].



4 Stellen Sie das Bild ein.
Stellen Sie das vom Sensor erfasste Bild ein, um
das Messen zu erleichtern.
Hier wird die Position durch Suchen korrigiert,
um Messungen auch dann zu ermdglichen, wenn
die Position des Messgegenstands inkonsistent
ist.

Driicken Sie auf [Bildeinrichtung].

Driicken Sie auf eine unbenutzte Zahl
und dann auf [Pos. Komp. Hinzu] im Men.

=~

Driicken Sie auf [Pos. Komp. Suche].

Driicken Sie auf [Teachen].

Bringen Sie das gewtinschte Messreferenzobjekt
vor die Kamera. Bewegen Sie den Rahmen, so
dass sich der charakteristische Bildteil fir die
Positionskompensation im Rahmen befindet.

Ziehen Sie die

den Rahmen,
_ umihnzu

bewegen.

= Ziehen Sie
eine Ecke, um
die GroRe des
Rahmens
einzustellen.

Kontrollieren Sie den Bereich, driicken Sie die
[OK]-Taste und driicken Sie die [TEACHEN]-
Taste. Damit werden der charakteristische Teil
und die Referenzposition des Gegenstands fur
die Positionskompensation registriert.

Driicken Sie auf [Zurick].

Sie kénnen Filterpunkte zum Einstellen des
Bilds hinzufiigen, um das Messen zu erleichtern.
Entnehmen Sie weitere Details der
Bedienungsanleitung.

2-2 Einstellungen fur die Messung

Wabhlen Sie den gewiinschten Messgegenstand
und registrieren Sie ein Bild als Messreferenz.

1 Waéhlen Sie das zu inspizierende Objekt.

Beispiel:Registrieren der optischen
Zeichenerkennung als Messmethode
Drucken Sie auf [Prufen] — [Inspektion], driicken
Sie auf eine nicht verwendete
Inspektionsaufgaben-Nummer und driicken Sie
dann auf [Funktion hinzuf.] - [OCR].

Funktion

hinzuf.

Funktion

[l (LR
ARCrnNnEc |

2 Registrieren Sie die Messreferenz.

Legen Sie das Format der zu lesenden Zeichen
(Anzahl der Zeichen, alphanumerische Zeichen
oder Symbole usw.) und die Messregion fest.
Detaillierte Parameter fir die Zeichenerkennung
werden automatisch gesetzt.

Driicken Sie auf [TEACH].

Positionieren Sie das als Messreferenz
zuverwendende Objekt vor der Kamera.
Bewegen Sie das Rechteck an die zu messende
Position und druicken Sie dann die [OK]-Taste.

Hess ion 0
n Ziehen Sie die

den Rahmen,
um ihn zu
bewegen.

Ziehen Sie eine
Ecke, um die
GroRe des
Rahmens
einzustellen.

Die unter Verwendung der Ausgangsparameter
und des Zeichenformats gelesenen Zeichen
erscheinen oben in der Anzeige.

Andern Sie erforderlichenfalls das Zeichenformat.
Details zum Zeichenformat finden Sie in der
Bedienungsanleitung.

Driicken Sie nach dem Bestatigen des Zeichenfor-
mats die [OK]-Taste.

Driicken Sie dann die [TEACH]-Taste.

Die detaillierten Parameter fiir die Zeichenerken-
nung werden automatisch entsprechend dem
festgelegten Zeichenformat gesetzt.

Driicken Sie auf [Ja], um das Leseergebnis in den
Stammdaten zu registrieren.

Driicken Sie auf [Zuriick], um den Teach-Vorgang
zu beenden.

3 Passen Sie die Beurteilungsparameter an.

Nehmen Sie die Einstellungen vor, um zu priifen, ob die
vom Objekt gelesenen Zeichen richtig erkannt wurden.

Driicken Sie auf [Beurteilung].

Stellen Sie die Beurteilungsparameter wéahrend der
Eingabe der Bilder von mehreren Musterobjekten ein.
Driicken Sie auf den einzustellenden
Beurteilungsparameter und legen Sie den oberen und
unteren Grenzwert fur eine Gut-Beurteilung fest.
Beurteilung 0.0CR

Driicken

Sie auf den
festzulegenden
Parameter.

unterer

| i li—
Grenzwert I A s s E—
3

4 Legen Sie die Verifizierungsbedingungen fest.
Sie kénnen diese Parameter setzen, um zu
verifizieren, dass die gelesene Zeichenfolge mit
einer spezifischen Zeichenfolge in den
Stammdaten Ubereinstimmt.

Sie kdnnen mit den folgenden Menubefehlen bis
zu 32 Zeichenfolgen in den Stammdaten registri-
eren.

« [Auto]: Liest eine Zeichenfolge aus einem Bild

und registriert sie in den Stammdaten.

« [Manuell]: Registriert eine direkt in die
Stammdaten eingegebene Zeichen-
folge.

« [Werkz. Ref. Registr.]: Legt fest, dass das unmittel-
bar vorherige Leseergebnis
als Zeichenfolge fir die
Verifizierung verwendet wird.

Details zu den Verifizierungsbedingungen finden
Sie in der Bedienungsanleitung.

2-3 I/O-Einstellungen

Die Funktion der Ein- und Ausgange sind
variabel und lassen sich im Men( einstellen.
Normalerweise wird das Gesamtergebnis
an einem Ausgang ausgegeben, es kénnen
aber auch bis zu 3 Einzelergebnisse
ausgegeben werden.

Daten konnen auch uber das Ethernet
ausgegeben werden.

Fur weitergehende Informationen lesen Sie bitte
die Bedienungsanleitung.

In diesem Schritt wird anhand von Beispielen
Uberpriift, ob mit den gewahlten Einstellungen
zuverlassige Messungen mdglich sind. In diesem
Modus werden kontinuerlich Bilder aufgenommen.
Ein Triggersignal ist nicht notwendig. Das Ergebnis
wird nicht an den Ausgéangen ausgegeben.

1 Nehmen Sie die Tests vor.
Driicken Sie auf [Testen].

Driicken Sie auf [Grafik+Details].

Testen ki

Es werden kontinuierlich Inspektionen ausge-
fuhrt. Bringen Sie Musterobjekte in das Sichtfeld
und kontrollieren Sie, ob die Inspektionen
zuverlassig durchgefuhrt werden.

2 Falls das Ergebnis nicht zuverléssig
ermittelt wird, missen die Parameter flr
die Ergebnisbeurteilung gedndert werden.
Driicken Sie auf [« ].

Driicken Sie auf [Beurt. anpassen].

Driicken Sie auf [«4].
Driicken Sie auf [Autom. Anpassung].

Beurteiluna

Fir die automatische Einstellung der Beurteilungs-
parameter kénnen Sie vorbereitete Muster
verwenden.

Bringen Sie ein gutes Muster ins Sichtfeld und
driicken Sie auf [OK Teachen].

Bringen Sie ein schlechtes Muster ins
Sichtfeld und driicken Sie auf [NG Teachen].
Wiederholen Sie diese Schritte mit
mindestens je zwei Mustern.

Drucken Sie auf [Zuriick].
Die besten Beurteilungsparameter werden
automatisch eingestellt.

4. Betrieb

1 Wechseln Sie in den Betriebsmodus
Drucken Sie auf [Betrieb].

Driicken Sie danach auf [Zum Betriebsmodus.].

2 Speichern Sie die Einstellungen.

Driicken Sie auf [Ja].
m I 1Ens

Nicht

3 Nehmen Sie die Inspektion vor.
Die Inspektion wird entsprechend dem
Triggersignaleingang vorgenommen. Das
Inspektionsergebnis wird auf am OR
Ausgang ausgegeben.

Fur die Anzeige gibt es die folgenden sechs verschiedene Darstellungen.
Driicken Sie die & -Taste und driicken Sie auf [Anzeige wahlen], um die
folgende Auswahl anzuzeigen.

_ Anzeige der aktuellsten

~ Messwerte im Zeitverlauf

Messwerte
Grafik Histogramm
Messwertvariationen
Haufigkeit

Trendmonitor

Grafik + Details

Messwerte

Alle Ergebnisse/Region Statistische Werte

Messwerte seit dem Einschalten.

» Um auf die Einstellungsanzeige zurlickzuschalten, die & -Taste und
danach auf [Sensoreinstell.] driicken.

« Um auf einen anderen Sensor umzuschalten die & -Taste und danach
auf [Sensor wechseln] driicken.

>
=]
=X
o
=1
=3
(=]
=
@
7]
[%2]
=
)
=
@
=1

Elnstellmodus

Einstellung der Kontrolle von Gegenstéanden.

—C Registerkarte [Bild] )

Bildeinstellung auf den optimalen Eingabestatus.

[ Kamera-Einrichtung |

[ Trigger-Einrichtung |

[ Bildeinrichtung |

—C Registerkarte [Pr[]fen])

Die Kontrollgegenstande wahlen und das
Referenzbild und die Standardwerte
registrieren.

Zu kontrollierende Punkte
[ OCR |

| Teachen | |Beurteilung |

—CRegisterkarte [E/A] )

Einstellungen fiir die Ausgabe der Messresultate.

Log-Einstellung
E/A-Einstellung
E/A-Monitor

—CRegisterkarte [TestenD

Die eingestellten Kontrollen testen und einstellen.

[ Testen |

| Einst. speichern |

eee

E Beim Anschluss eines bereits eingestellten Sensors :
Startmodus

Die im Einstellmodus vorgenommenen
Inspektionen werden fiir die Messungen
angewendet.
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FQ2-CH1LJLILI I -M Guide de démarrage rapide du capteur de reconnaissance optique de caractéres  EIIIIIITIIT

— Contenu de la boite

. . e ) 2 Exemple 1
) " .. Guide de démarrage rapide Etiquette d'avertissement
Capteur Support de Attache pour le Manuel Fiche d'inscription . i é i
montage FQ-XL filtre polarisant  d‘instruction des membr’és (ce document) 1 InStal |a-t|0n Icl, les mesures sont effgctuees lorsque Ie15|'gnal de .
FQ-XF1 S déclenchement est entré et le jugement général est sorti.
3 D 1-1 Connexions et cabl age Marron _Alimentation électrique (24 V CC
0‘ GND (0V)
y . Indique que le traitement
@ 1 Branchez le capteur au Tpuch Finder Orange OUT1 (BUSY) est en cours.
ou un ordinateur via le cable Ethernet OUTO (OR) _Sortie de jugement général
— Aper(;u du Systéme FQ-WNODD. TRIG Entrée de déclenchement des mesures (simple)
» v A . . ” : TR Capteur de Le signal TRIG n'a pas été recu alors que le
Lorsqu’une unité est connectée (contrble par entrée/sortie paralléle) déclenchement Touch Finder Capteur signal BUSY est allumé. Activez le signal TRIG
Touch Finder ou le FQ2 alors que le signal BUSY est éteint.
logiciel de .
configuration PC Tool API 1 ms min.
trol g bl i ‘
(conLo,eurErEtliaana ) Connecteur Connecteur TRIG ON ‘,%
Cable Ethernet FQ Cable E/S < Ethernet N Ethernet OFF
Alimentation h 5 Cable Ethernet FQ-WNO[[] on _
~ | électrique 24 V CC : BUSY (OUTL) & Traitement
2 Branchez le cable E/S au capteur OR (OUTO) Jugement général
Connexions multiples Lorsqu’une unité est connectée (controle par Ethernet) Le cable E/S inclut les lignes pour I'alimentation Important
Touch Finder ou le Touch Finder ou le électrique et les E/S. Connectez les lignes i inosité
logiciel de configuration (35(,312&() logiciel de configuration @ - a:zhtrﬁleur obli a?oires 9 ° Lorsqu_e I,e ImIOde'de qo,rrectlon t()jle la |l:|mln0dSI,t|e )
PC Tool Concentrateurde b1 .........0.. PC Tool oncen ratetyr € Cable Ethernet  programmable) 9 : est active, la luminosite est stable mais un delai
commutation commutation RJ45 standard {jﬁ@m de 25 ms se produit.
@ = @ |E| < @ E NPN Reportez-vous au manuel de I'utilisateur pour
Cable Ethernet Cable Ethernet FQ Cable Ethernet FQ2 - 1 .
RJ45 standard RJ45 standard i _ plus d'informations.
Connectez le capteur de déclenchement, 'API Cable Ethernet FQ . Q‘;Tﬁ;‘j;“’“ Marron ___ Alimentation électrique (24 V CC) (F‘Q_Z-CHlD,I]_D,D‘D-M) )
(controleur programmable) et I'alimentation Cable /0 24V CC e Utilisez un périphérique de sortie sans contact
glecuiguelalehagueleapleur Charge (par exemple, SSR ou sortie de transistor PLC)
- p N —_ pour le signal TRIG. Si un contact associé (par
OUTO (OR . i
Produit Numéro de modele | Remarque (OR) | 24V CC exemple, relais) est utilisé, il peut provoquer
. — OUT1 (BUSY p - P
Capteur FQ2-CHILJLILILICI-M | Clest le capteur de vision. OUTZ (ERROR) que le déclenchement soit entré & nouveau lors
Touch Finder FQ2-DL[] C'est une console de configuration. GND (0 V) de I'exécution d'une mesure.
PC Tool PC Tool é ilisé a la pl de Touch Find i TRIG v Exemple 2
e e Vous insérvez en tant que membre, vous pouves Ie tléeharger — i, un signil de commutation de processus est lenrée &
gratuitement. N2 v partir d'un périphérique externe pour commuter la scene.
Reportez-vous a la fiche d'inscription des membres pour les IN3 hd Marron _Alimentation électrique (24 V CC)
procédures d'enregistrement afin de devenir membre et a la IN4 v ) )
procédure de téléchargement pour I'offre spéciale de logiciel IN5 v Indique que le traitement
aux membres. PNP hd OUT1 (BUSY) est en cours.
Cable Ethernet FQ FQ-WNO[ ] Relie le capteur au Touch Finder ou a un ordinateur. > . ,
‘ o ) Entrée du numéro
Cable Ethernet RJ45 - Connecte le concentrateur de commutation au Touch Finder ]I Marron __Alimentation électrique (24 V CC) de scene
standard ou & un ordinateur. (cable STP (blindé a paire torsadée) de |TNR0|G v
5e ou 6 catégorie, impédance : 100 Q) IN1 S Entrée de I'exécution de commande
Cable I/O FQ-wDo[ ][] Relie le capteur a l'alimentation électrique et aux périphériques externes. :mg ¥ . _ .
- - Na v INO & IN4 ) Num.ero de scéne
— Flux des opérations IN5_ M 15 ms min.
Les étapes suivantes sont obligatoires pour préparer le capteur & sa mise en service. ol ovP fgﬁ‘sw 1 o ~
Installation Paramétres Test Bleu clair_OUT2 (ERROR) 24V CC IN5 opr __FHa.ms min
. 5 T pificati " on Traterent
| 1. Connexions et cablage | | 1. Configuration d'image 1. Vérification et réglage Bou D (0V) g BUSY (OUTY) o fatemen
T 7 de I'état de mesure 3 . L .
N Connectez une alimentation électrique
| 2. Montage | 2. Paramétres de mesure 1 : : au Touch Finder
i (1) Sélectionnez les éléments 2 Enregistrement des Fonc- 110 Slgnal Fonction :
de contrdle. : N . 4 . . .
3. Démarrage du capteur (2) Enregistrez les références parametres tionnement Entrées| TRIG Entrée de déclenchement des mesures (simple)
. g p de mesure. N se d d
(3) Réglez les paramétres de INO & INS Entree de commande Si Touch Finder est utilisé avec une
jugement. Sorties | OUTO (OR) Sortie de jugement général alimentation électrique CA/CC/batterie, un
¥ - N adaptateur CA FQ-AC (vendu séparément)
| 3. Paramétres E/S OUT1 (BUSY) Indique que le traitement est en cours. ?éj L;r:grgztrfgrieeE?éBgl#éﬁgru:utilisé
OUT2 (ERROR) | Indique qu'une erreur s'est produite. P peutes ;
1
2. Parametres
) . Réglez la vitesse d'obturation avec le curseur qui se
1-2 Montage 1-3 Démarrage du capteur 2-1 Parameétres de mesure trouve au bas de I'écran.
1 Vérifiez la position de montage. 1 Activez le capteur. Ass_urez_-yous que | Image est s'_table etregler la
. . . luminosité et le calendrier sur I'image.
Utilisez les diagrammes optiques dans le
Manuel d'instructions et vérifiez la distance 2 Activez Touch Finder. 1 ) ) )
d'installation pour s'assurer qu'elle est Mise au point de I'image.
appropriée pour le champ de vision a Allumez également l'interrupteur de courant A 4
: ALz ) uyez sur [Caméra]. I
mesurer. o qui se trouve sur le coté du Touch Finder. ppuy [ ] Brillant —Sombre

Champ de vision horizontal (mm)
—.

- —
- —

Champ de vision
vertical (mm)

Appuyez sur [OK].

Distance d'installation (L) ‘ R
Pour utiliser PC Tool, cliquez sur [Tous les -_emarque

programmes] - [OMRON] - [FQ] - [PC tool for

® Mettez la fonction [HDR] sur ON, cela améliorera la

. . FQ] dans le Menu Démarrer de Windows. qualité de Iimage pour les objets brillez. Référez-vous au
Le champ de vision horizontal se trouve dans le manuel de l'utilisateur pour tous les détails.
diagramme optique. Le champ de vision vertical Sélectionnez la langue a afficher sur le Touch Finder. ® Installez le filtre polarisant fourni si Iimage est brouillée

dépend du modeéle du capteur suivant :

o FQ2-CH1[JJJI[)-M : environ 60% du
champ de vision horizontal.

par des réflexions.

L'image de la caméra s'affichera.
Eclairage
Attache du filtre

Exemple : FQ2-CH10050F-M (fourn)

Pour un champ de vision de 30 mm, le capteur doit étre
installé a une distance d'installation de 115 mm.

3 Réglez I'heure d'entrée de I'image.

Distance d'installation (L)

(mm) Réglez le retard entre le moment ou le déclencheur
210 = @ est entré jusqu'a ce que l'image soit saisie.
‘2 Appuyez sur [Config. déclencheur].
130 S'il'y a plus d'un capteur qui se trouve
115 mm x connecté, un écran s'affichera pour
- sélectionner le capteur a initialiser. . ’ ) )
0 Sélectionnez le capteur. Plus la valeur sera élevée, meilleure sera la mise au point.
0 20 40 60 . ) o _ _ Utilisez la vis de réglage de I'objectif sur le haut
(Cn:‘;')“p de vision horizontal L'écran initial suivant s'affichera du capteur pour la mise au point de I'image.
30 mm lorsque le capteur est sélectionné.

2 ) Vis de réglage de la mise au point
Fixez le support de montage du capteur

Appuyez sur [Temporisation].
et montez-le ala position correcte.

E:;Xﬁglej- 2 Réglez de laluminosité. Une fois que le signal TRIG est entré, les
ration Réglez la vitesse d'obturation de sorte que le images seront saisies de fagon continue.
. capteur puisse capturer des images de I'objet de
Installation de PC Tool mesure & une luminosité appropriée.

Pour utiliser PC Tool, il faut d'abord vous Si I'écran est toujours sombre, augmentez le gain.
inscrire comme membre, puis téléchargez PC
Tool et installez-le sur votre ordinateur.

Appuyez sur [ 4 ], puis sur [Vitesse obt.].

Si vous connectez I'ordinateur et le capteur
par l'intermédiaire d'un concentrateur utilisant
un serveur DHCP, il est inutile de configurer

l'adresse IP suivante. Sélectionnez l'image qui a été prise avec le
e Adresse IP : 10.5.5.101 meilleur minutage.
e Masque de sous-réseau : 255.255.255.0 Appuyez sur [OK].



4 Réglez I'image.

Réglez I'image prise par le capteur pour simplifier
la mesure.

Dans cet exemple, méme si la position de la mesure
n'est pas cohérent, la position est corrigée en
tentant d'activer les mesures avec « Rechercher ».
Appuyez sur [Réglage image].

Appuyez sur un numeéro non utilisé, puis
appuyez sur [Ajout comp. pos.] dans le menu.

= -

Appuyez sur [Pos.Comp.Recher.].

Appuyez sur [Apprentissage].

Placez I'objet en face de la caméra qui doit étre
utilisée comme référence de mesure. Déplacez le
rectangle de sorte que la partie caractéristique
pour la compensation de position soit a l'intérieur.

= Faites glisser le
rectangle pour
le déplacer.

= Faites glisser un
coin pour
dimensionner le
rectangle.

Vérifiez la zone, appuyez sur le bouton [OK], puis
appuyez sur le bouton [TEACH].

La partie caractéristique et la position de référence
de la compensation de position sera enregistrée.
Appuyez sur [Précédent].

Vous pouvez ajouter des éléments de filtre pour
régler I'image afin de simplifier la mesure.
Reportez-vous au manuel de I'utilisateur pour plus
d'informations.

2-2 Paramétres de mesure
Sélectionnez les éléments pour la mesure souhaitée
et enregistrez une image comme référence pour la
mesure.

1 Sélectionnez les éléments de contrdle.

Exemple : enregistrement de la reconnaissance
optique des caracteres comme
méthode de mesure

Appuyez sur [Contréle] - [Inspection], sur un

numéro d'outil non utilisé, puis sur [Ajouter un

outil] - [OCR].

Alouter un outil

BCDE |

2 Enregistrez la référence de mesure.

Spécifiez le format des caracteres a lire (nombre
de caracteres, caracteres alphanumériques ou
symboles, etc.) et spécifiez la zone de mesure.
Des parameétres détaillés de reconnaissance des
caracteres seront définis automatiquement.

Appuyez sur [TEACH].

Placez I'objet a utiliser comme référence de
mesure devant la caméra.

Déplacez le rectangle a I'emplacement a

Faites glisser le
rectangle pour
le déplacer.

Faites glisser
un coin pour

rectangle.

dimensionner le

Les caracteres lus avec les paramétres et le format de
caractere initiaux apparaitront en haut de I'écran.

Farmat

Modifiez le format de caractere, au besoin.

Consultez le manuel de I'utilisateur pour en savoir plus
sur le format de caractere.

Une fois le format de caractere validé, appuyez sur le
bouton [OK].

Appuyez ensuite sur le bouton [TEACH].

Les paramétres détaillés de reconnaissance des
caracteres seront définis automatiquement en fonction
du format de caractére spécifié.

Appuyez sur [OK] pour enregistrer le résultat de la
lecture dans les données principales.
Appuyez sur [Précédent] pour terminer l'apprentissage.

Ajustez les paramétres de jugement.
Paramétrez les réglages pour vérifier si les caracteres
lus a partir de la piece ont été correctement reconnus.
Appuyez sur [Jugement].
Ajustez les parametres de jugement lors de la capture
d'images de plusieurs objets échantillons.
Sélectionnez le paramétre de condition de jugement a
ajuster et définissez les limites supérieure et inférieure
d'un jugement valide.

Sélectionnez Qi

le paramétre
a définir.

Limite
supérieure

Limite
inférieure

4 Définissez les conditions de vérification.
Vous pouvez régler ces parametres pour
vérifier que la chaine de caractéres lue
correspond a une chaine de caractéeres
spécifiques dans les données principales.

Vous pouvez enregistrer jusqu'a 32 chaines
de caracteres dans les données principales
avec les commandes de menu suivantes.

« [Auto] : lit une chaine de caracteres a partir
d'une image et I'enregistre dans les
données principales.

 [Manuel] : enregistre une chaine de

caractéres saisie directement
dans les données principales.

* [Enregist. Outil Ref.] : permet d'utiliser le
résultat de la lecture
précédente immédiate-
ment comme chaine de
caracteres de
vérification.

Consultez le manuel de I'utilisateur pour en
savoir plus sur les conditions de vérification.

2-3 Parametres I/O

Les données qui sont les sorties des périphériques

externes et les affectations des signaux d'entrée peut

étre changées. (Les changements ne sont pas

normalement requis.) Par exemple, ce qui suit peut

étre I'entrée ou la sortie.

e Les jugements pour les éléments de contrdle
inspection individuels peuvent étre en sortie.

o Les commandes pour enregistrer les modéles peuvent
étre entrées a partir d'un périphérique externe.

o Sivous voulez émettre des données extérieurement.

Reportez-vous au manuel de ['utilisateur pour
plus d'informations.

Des épreuves sont effectuées avec certains modeles
afin de voir si des mesures correctes sont possibles.
Lorsque Mode Epreuve est entré, les images sont
mesurées en continu. Une entrée de déclenchement
n'est pas obligatoire.

Les résultats des mesures ne sont qu'affichées. Ils
ne sont pas la sortie a un appareil externe.

1 Effectuez des épreuves.
Appuyez sur [Test].
Puis appuyez sur [Mesure continue].

de traitement
1tinu.

Appuyez sur [Graphiques+détails].

inue

Des mesures continues seront réalisées.
Entrez des images de certains modéles pour
Vvoir si les jugements sont corrects.

Si les jugements ne sont pas corrects,
réglez les parametres de jugement.

Appuyez sur [4].
Appuyez sur [Réglage jugement].

Appuyez sur [4].
Appuyez sur [Réglage Auto].

Jugement

Vous pouvez utiliser des modeles préparés
pour régler automatiquement les meilleurs
parameétres de jugement.

Entrez un modéle d'un bon objet et appuyez sur
[OK Teach].

Entrez un modéle d'un mauvais objet et
appuyez sur [NG Teach].

Répétez ces étapes pour au moins deux
modeles de chaque.

Appuyez sur [Précédent].
Les meilleurs paramétres de jugement seront
réglés automatiqguement.

4. Fonctionnement

1 Permutez a I'affichage du mode Run.
Appuyez sur [Run].
Puis appuyez sur [Passer en mode Run].

ren mode Run

2 Enregistrez les parameétres.
Appuyez sur [OK].

hnnuler

3 Exécutez des mesures.
Les mesures seront effectuées selon I'entrée du
signal de déclenchement. Et le résultat des
mesures seront en sortie a un appareil externe.

Remarque

Il'y a six types d'affichages qui peuvent étre utilisés, comme illustré ci-dessous.

Appuyez sur le bouton E_. et ensuite appuyez sur [Affichage] pour afficher les
sélections suivantes.

Affichage des valeurs de

Affichage des valeurs de mesure
mesures prises dans le temps

" les plus récentes

Graphiques Histogramme

Variations dans les
valeurs de mesures

Fréquence

Graphiques + détails Courbe tendance

milarite

tabilite
(I
L2

EHE N

Valeurs de mesures

Tous les résultats / régions

Données statistiques

Valeurs de mesures depuis que le
courant est sur ON.

Remarque

« Pour retourner au menu de configuration, appuyez sur le bouton & puis
appuyez sur [Param. capteur].

< Pour passer a un autre capteur, appuyez sur le bouton & puis appuyez
sur [Changem. capteur].

Allumez sur ON

+ Démarrage initial s

Mode Configuration

Les éléments de contrdle sont réglés et
ajustés.
—C Page de I'onglet [Image] D

Réglez les images a I'état de meilleure
entrée.

[ Caméra |

[ Config. déclencheur |

[ Réglage image |

—C Page de l'onglet [Contréle] ]

Sélectionnez les éléments de contrdle et
enregistrez les images de référence et
les valeurs normales.

Eléments de controle
[ OCR |

|Apprentissage | | Jugement |

—C Page de l'onglet [E/S] ]

Faites les réglages aux résultats de
mesures de sortie.

[ Param. enregistrement |

[ Parametre E/S |
[ Moniteur E/S |

—C Page de I'Onglet [Test] D

Testez et ajustez les contrdles réglés.

| Mesure continue |

[ Sauvegarde |

¢ Quand un capteur qui est déja configuré est connecté

Les controles qui étaient réglés sur le
Mode Configuration sont utilisés pour
effectuer les mesures.
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— Contenuto scatola

Sensore Staffa di Attacco filtro Manuale  Fogli
montaggio FQ-XL  polarizzante  d'istruzioni
FQ-XF1

o 0

0 registrazione
socio

|

Guida rapida
(il presente documento)

Etichetta di avvertimento

L

— Panoramica del sistema

Collegamento singolo (controllo via I/O parallelo)

Touch Finder o
software di
configurazione PC Tool

Sensore trigger

PLC

Cavo Ethernet FQ Cavo I/0

Collegamenti multipli

Touch Finder o software FOR(evs &)

Collegamento singolo (controllo via Ethernet)

Touch Finder o

il

Alimentazione
24V CC

software di Hub di

di configurazione PC Tool LT . . ......... configurazione commutazione Cavo Ethernet PLC
PC Tool RJ45 standard RET
il g il § E 2]
Tavo Ethernet : Cavo Ethernet FQ Cavo Ethernet FQ2
RJ45 standard Hub di RJ45 standard , .
commutazione Alimentazione
’ ) Cavo Ethernet FQ Cavo I/0 24V CC
Collegare il sensore trigger,
PLC e alimentazione a ciascun
sensore.

Prodotto Numero modello Nota

Sensore FQ2-CH1JJOICIC-M | Questo & il sensore Vision.

Touch Finder FQ2-D[ ][] Questa e la console di impostazione.

PC Tool --- PC Tool pud essere utilizzato al posto di Touch Finder.
Registrandosi come socio & possibile scaricare la versione
gratuita di PC Tool come offerta speciale per gli acquirenti.
Fare riferimento al Foglio di registrazione socio per maggiori
informazioni sulle procedure di registrazione e sulle modalita
per scaricare il software in offerta speciale per i soci.

Cavo Ethernet FQ FQ-WNo[ ] Collega il sensore a Touch Finder o al computer.

Cavo Ethernet RJ45 standard| --- Collega I'hub di commutazione a Touch Finder o al computer.
(Cavo STP (schermato twisted-pair), categoria 5e o 6,
impedenza: 100 Q)

Cavo I/0 FQ-wDO[I[] Collega il sensore all'alimentazione e ai dispositivi esterni.

| seguenti passaggi sono richiesti per preparare il

— Diagramma di flusso di funzionamento

sensore al funzionamento.

| 3. Awvio del sensore | misurazione.
(3) Regolare i parametri di

valutazione.

Installazione Impostazioni Verifica
| 1. Collegamenti e cavi | | 1. Configurazione immagine | 1. Controllo e regolazione
1 T dello stato di misurazione
| 2. Montaggio | 2. Opzioni di misurazione !
T (1) Selezionare le voci di ispezione. | 2. Salvataggio impostazioni Funzionamento

(2) Registrare i riferimenti di

i

| 3. Impostazioni /0

1. Installazione

1-1 Collegamenti e cavi

1 Collegare il sensore a Touch Finder o al
computer tramite cavo Ethernet FQ-WNOCI[.

Touch Finder

Sensore

Connettore
Ethernet

Connettore

Cavo Ethernet FQ-WNO[_|[J Ethernet

2 Collegare il cavo I/O al sensore.
Il cavo /0O comprende i fili per I'alimentazione
e I'l/O. Collegare i fili necessarie.

Marrone  Alimentazione (24 V CC)

Carico

Nero
Arancio

QOUTO (OR) |
OUT1 (BUSY)
OUT2 (ERROR)
GND (0 V)
TRIG

INO

IN1

IN2

IN3

IN4

INS

24V CC

e e e e e e G |

Alimentazione (24 V CC)
TRIG
INO
IN1
IN2
IN3.
IN4

-(-(-(-ﬁ-(-(-(

OUTO (OR)
OUT1 (BUSY) e
OUT2 (ERROR) 24V CC

Carico

GND (0 V)

I/O | Segnale Funzione

Ingressi| TRIG Ingresso trigger misurazione (singolo)

da INO a IN5 Ingresso di comando

Uscite | OUTO (OR) Uscita di valutazione generica

OUT1 (BUSY) Indica che il processo € in corso.

Indica che si € verificato un errore.

OUT2 (ERROR)

*1680183-0A*

Esempio 1
In questo caso le misurazioni sono effettuate quando si riceve
il segnale trigger e viene generata la valutazione generica.

Marrone Alimentazione (24 V CC)
GND (0 V)

Indica che il processo & in
Arancio OUT1 (BUSY) corso.

Uscita di valutazione generica
Ingresso trigger misurazione (singolo)

TRIG

Il segnale TRIG non e ricevuto quando il segnale
BUSY é ON (acceso). Generare il segnale TRIG
quando il segnale BUSY e OFF (spento).

1 ms min.
! |
TRIG ¢
ON F
BUSY (OUT1) o Elaig%gz'slgne

OR (OUTO)

Importante

» Quando la modalita di correzione della
luminosita é attivata, la luminosita € stabile ma
si verifica un ritardo di 25 ms.

Fare riferimento al Manuale dell'utente per
maggiori dettagli.
(FQ2-CH1 LTI )-M)

« Utilizzare un dispositivo di uscita senza contatto
(per es., un'uscita di transistor SSR o PLC) per il
segnale TRIG. Se si utilizza un contatto (per es.
un relé) il contatto pud provocare di nuovo la
ricezione del trigger durante una misurazione.

Esempio 2

In questo caso, un segnale di commutazione
processo viene trasmesso in ingresso da un
dispositivo esterno per commutare la scena.

Marrone Alimentazione (24 V CC
Blu GND (0 V)

Valutazione generica

Indica che il processo € in
OUT1 (BUSY) corso.

Ingresso numero
scena

Ingresso esecuzione comando

da INO a IN4 Numero scena
'5 ms min.
e
! i
IN5 o 1 )1 ms min.
BUSY (OUT1) S

3 Collegare una sorgente di alimentazione
a Touch Finder.

Se si utilizza un Touch Finder con
alimentazione a CA/CC/batteria, si pud
utilizzare un adattatore CA FQ-AC
(venduto separatamente) o una batteria
FQ-BAT1 (venduta separatamente).

1-2 Montaggio

_Z Controllare la posizione di montaggio.
Utilizzare le schede relative alle ottiche nel
Manuale d’uso allegato e controllare che la

distanza d'installazione sia idonea per il campo

visivo da misurare.
Campo visivo orizzontale

Campo visivi
verticale

Distanza d'installazione (L)

Il campo visivo orizzontale e definito nella

scheda ottica. Il campo visivo verticale dipende

dal tipo di sensore, come indicato di seguito

- FQ2-CH1ICICI-M: circa il 60% del campo

Visivo orizzontale

Esempio: FQ2-CH10050F-M
Per un campo visivo di 30 mm, il sensore deve
essere installato a una distanza di 115 mm.
Distanza d'installazione

(L) (mm)
210 . -
5 ) Range immagine
R
115 mm 130 ==
50 il
0 20 40 60
Campo visivo

30 mm orizzontale (mm)

2 Applicare la staffa di montaggio al
sensore e installare il sensore nella
posizione corretta.

Installazione di PC Tool

Per utilizzare il PC Tool, registrarsi come
socio, scaricare il software PC Tool e
installarlo sul computer.

Se il computer e il sensore vengono collegati
tramite un hub utilizzando un server DHCP,
non & necessario impostare il seguente
indirizzo IP.

e Indirizzo IP:  10.5.5.101

e Subnet mask: 255.255.255.0

1-3 Avvio del sensore
1 Accendere il sensore.

2 Accendere Touch Finder.

Accendere anche linterruttore di
alimentazione sul lato del Touch Finder.

(o]

Per utilizzare PC Tool, fare clic su [Tultti |
programmi] - [OMRON] - [FQ] - [PC tool for
FQ] dal menu Start di Windows.

Selezionare la lingua da visualizzare su
Touch Finder.

I PN
De
]

Se si college piu di un sensore, apparira un
display per selezionare il sensore da
impostare. Selezionare il sensore.

Quando il sensore ¢ selezionato
appare il seguente display iniziale.

Imposta
flusso

2. Impostazioni

2-1 Configurazione immagine

Verificare che I'immagine sia stabile, regolare
la luminosita e la temporizzazione d'ingresso
dellimmagine.
1 Mettere a fuoco I'immagine.
Premere [Configuraz telecameral].

Apparira I'immagine della telecamera.

A valore piu elevato corrisponde una migliore messa a fuoco.

Utilizzare la vite di regolazione della messa
a fuoco nella parte alta del sensore per
mettere a fuoco l'immagine.

Vite di regolazione messa a fuoco

2 Regolare la luminosita.
Regolare il tempo di esposizione in modo che il
sensore possa catturare l'immagine dell'oggetto
da misurare con un‘adeguata luminosita.
Se il display € ancora scuro, aumentare il
guadagno.
Premere [ 4] quindi, [Veloc.otturatore].

Regolare la velocita dell'otturatore utilizzando
I'indicatore scorrevole nella parte inferiore del
display.

Chiaro =—— ——— Scuro

Premere [OK].

® Attivando la funzione [HDR] si migliora la qualita
dellimmagine di oggetti luminosi. Fare riferimento al
Manuale dell'utente per maggiori dettagli.

® Attaccare il filtro polarizzante allegato se I'immagine &
offuscata dai riflessi. S

llluminazione
Attacco filtro
polarizzante
(allegato)

3 Regolare la temporizzazione d'ingresso
dell'immagine.
Regolare il ritardo da quando si riceve il trigger
a quando si riceve l'immagine.
Premere [Configurazione trigger].

Premere [Ritardo trigger].

Dopo l'ingresso del segnale TRIG,
I'immagine viene generata in modo continuo.

Selezionare I'immagine ottenuta con il miglior tempo.
Premere [OK].



4 Configurare I'immagine.
Configurare I'immagine catturata dal sensore
per ottenere una misurazione accurata.
In questo caso, la posizione viene corretta
utilizzando la funzione "Cerca" per permettere
le misurazioni, anche se la posizione
dell'oggetto da misurare non & coerente.

Premere [Configurazione sensore].

Premere un numero non utilizzato,
quindi premere [Aggiun Comp.Pos.] nel menu.

=

Premere [Compens. pos.da cerca].

=

Premere [Apprendi].

Posizionare di fronte alla fotocamera I'oggetto
da utilizzare come riferimento di misurazione.
Spostare il rettangolo in modo che la parte
caratteristica per la compensazione posizione
risulti all'interno di esso.

Trascinare il
— rettangolo per
spostarlo.

— Trascinare
un angolo
per definire
le dimensioni
del rettangolo.

Controllare I'area, premere il pulsante [OK] e
quindi premere il pulsante [APPRENDI]. La
parte caratteristica e la posizione di
riferimento per la compensazione posizione
vengono registrate.

Premere [Indietro].

E possibile aggiungere elementi filtro per
regolare I'immagine e rendere la sua
misurazione piu facile.

Fare riferimento al Manuale dell'utente per
maggiori dettagli.

2-2 Opzioni di misurazione

Selezionare le voci per la misurazione desiderata e
registrare un'immagine come riferimento per la misurazione.

.Z Selezionare le voci di ispezione.

Esempio: Registrazione di del'lOCR come
metodo di misurazione

Premere [Ispezione] — [Ispezione], premere un

numero di voce non utilizzato e quindi premere

[Aggiungi voce.] - [OCR].

e B C D E

2 Registrare il riferimento di misurazione.

Specificare il formato dei caratteri da leggere
(numero di caratteri alfanumerici o simboli, ecc.)
e specificare I'area di misurazione. | parametri
dettagliati per il riconoscimento dei caratteri
verranno impostati automaticamente.

Premere [APPRENDI].

Posizionare 'oggetto che deve essere usato come
riferimento di misurazione davanti alla telecamera.
Spostare il rettangolo nella posizione da misurare
e quindi premere il pulsante [OK].

Fegione di mis.

Trascinare il
rettangolo per
spostarlo.
Trascinare un
angolo per
definire le

!
— nv [ o

rettangolo.

dimensioni del

| caratteri che sono stati letti con i parametri e il
formato carattere iniziali verranno visualizzati
nella parte alta del display.

Formato

Se necessario, cambiare il formato del carattere.

Fare riferimento alla Guida per 'utente per i dettagli sul
formato dei caratteri.

Dopo aver confermato il formato del carattere, premere
il pulsante [OK].

Quindi premere il pulsante [APPRENDI].

| parametri dettagliati per il riconoscimento dei caratteri
verranno impostati automaticamente secondo il formato
carattere specificato.

Premere [Si] per registrare il risultato di lettura nei dati
principali.
Premere [Indietro] per terminare I'apprendimento.

3 Regolare i parametri di giudizio.

Eseguire le impostazioni per verificare se i caratteri che
sono stati letti dal pezzo in lavorazione sono stati
riconosciuti correttamente.

Premere [Giudizio].

Regolare i parametri di giudizio mentre si inseriscono le
immagini di vari oggetti campione.

Premere il parametro di condizione di giudizio per
regolare e impostare i limiti inferiore e superiore per un
giudizio OK.

Premere
il parametro
da impostare.

Limite ——
inferiore

L2 ]
superiore

4 impostare le condizioni di verifica.

E possibile impostare questi parametri per
verificare che la stringa di caratteri che
stata letta corrisponda a una specifica stringa
di caratteri nei dati principali.

E possibile registrare fino a 32 stringhe di
caratteri nei dati principali con i seguenti
comandi di menu.

* [Auto]: legge una stringa di caratteri da
un'immagine e la registra nei dati
principali.

« [Manuale]: Registra una stringa di caratteri
che viene immessa direttamente
nei dati principali.

 [Registrazione rif.]: Specificato per I'uso

immediatamente prima
della lettura dei risultati
come stringa di caratteri
di verifica.

Fare riferimento alla Guida per l'utente per i

dettagli sulle condizioni di verifica.

2-3 Impostazioni I/O

| dati che vengono inviati ai dispositive esterni e

le assegnazioni del segnale d'ingresso possono

essere modificati. (Tali modifiche di norma non

sono richieste.) Per esempio & possibile

inserire o inviare quanto segue.

e Si possono inviare valutazioni per voci di
ispezione singole.

o | comandi per registrare i modelli possono
essere immessi da un dispositivo esterno.

e Si possono inviare dati all'esterno.

Fare riferimento al Manuale dell'utente per
maggiori dettagli.

Le verifiche vengono effettuate con alcuni
campioni per vedere se e possibile effettuare
misurazioni corrette.

Quando si accede alla modalita di verifica, le
immagini vengono misurate in modo continuo.
Non é richiesto un ingresso trigger.

| risultati di misurazione vengono solo visualizzati. Essi
non vengono trasmessi ad un dispositivo esterno.

1 Effettuare le verifiche.
Premere [Prova].
Quindi premere [Prova continual.

Premere [Grafico+Dettagli].

inua

Verranno effettuate le misurazioni continue.
Inserire immagini dello stesso campione per
vedere se le valutazioni sono corrette.

2 Se non si ottengono valutazioni corrette,
regolare i parametri di valutazione.

Premere [d].

Premere [Regola valutaz.].

Premere [«].
Premere [Regolazione auto].

Si possono utilizzare i campioni per impostare
automaticamente i migliori parametri di valutazione.
Immettere un campione di un oggetto idoneo e
premere [OK Apprendi].

Immettere un campione di un oggetto non
idoneo e premere [NG Apprendi].

Ripetere questi passaggi per almeno due
campioni ciascuno.

Premere [Indietro].
| parametri della valutazione migliore verranno
impostati automaticamente.

4. Funzionamento

1 Passare al display della modalita Esegui.

Premere [Esegui].
Quindi premere [Passa a mod. Esegui.].

2 Salvare le impostazioni.
Premere [Si].

3 Eseguire le misurazioni.

Le misurazioni verranno effettuate secondo
l'ingresso del segnale trigger. Il risultato della
misurazione verra trasmesso ad un dispositivo
esterno.

Ci sono sei tipi di display che possono essere utilizzati, come illustrato di seguito.

Premere il pulsante & quindi premere [Selez display] per visualizzare le
seguenti selezioni.

_Visualizzazione dei valori di
misurazione piu recenti

_ Visualizzazione dei valori di
misurazione nel tempo

Grafici Istogramma

L

Variazioni nei valori

Frequenza di misurazione

Monitor tendenza

Valori di misurazione

Dati statistici

Tutti risultat/regione

Valori di misurazione dall'accensione.

Modalita configurazione

Le voci di ispezione vengono impostate e
configurate.

—[ Pagina scheda [Immagine] ]

Regolare le immagini per la migliore
condizione d'ingresso.

Configuraz telecamera |

Configurazione trigger |

Configurazione immagine |

—C Pagina scheda [Ispezione] ]

Seleziona le voci di ispezione e
registrare I'immagine di riferimento e i
valori standard.

Voci di ispezione
OCR |

Apprendi | | Valutazione |

—C Pagina scheda [Ing/Usc] D

Effettuare le misurazioni per produrre i
risultati di ispezione.

Impost. campionamento

Impostazione Ing/Usc

—C Pagina scheda [Prova] D

Verificare e regolare le ispezioni impostate.

Salva dati

« Per tornare al display di configurazione premere il pulsante & e quindi
premere [Impost. sensore].

« Per passare ad un altro sensore, premere il pulsante & e quindi premere
[Commuta sensore].

¢ Quando si collega un sensore che é gia impostato

Modalita Esegui

Le ispezioni che sono state impostate nella
modalita configurazione sono utilizzate per
effettuare le misurazioni.




Guia de inicio rapido del sensor de reconocimiento éptico de caracteres FQ2-CH1LILILILI-M §

— Contenido de la caja

Sensor Accesorio filtro de

polarizacion FQ-XF1

Accesorio de
montaje FQ-XL

e O

Manual de
instrucciones

Guia rapida
(este documento)

Hoja de registro

|

Etiqueta de advertencia

]

— Vistazo general del sistema

Software de
configuracion PC Tool
o touch finder

Cuando una unidad esta conectada (control por entrada/salida paralela)

Sensor de disparo

Cable Ethernet FQ

Conexiones miltiples

Software de

configuracién PC

Tool o touch finder Concentrador de
conmutacion

FQ2

-

Cable de entrada/salida

Cuando una unidad esta conectada (control por Ethernet)

Software de
configuracién PC
Tool o touch finder

Fuente de
alimentacion
24Vce

Concentrador de

: Cable Ethernet @

RJ45 estandar

Cable Ethernet FQ

Conecte el sensor de disparo, PLC y fuente
de alimentacion para cada sensor

i6 Cable Ethernet
conmutacion RJ45 estandar pLe
g I
Cable Ethernet FQ2
RJ45 estandar
Fuente de
Cable Ethernet FQ Cable de ;Illlr\n/sgtacmn

entrada/salida

Producto Referencia Notas

Sensor FQ2-CcH1JLIILIC-m Este es el sensor de vision.

Touch finder FQ2-DL[] Esta es la consola de ajuste.

PC Tool - PC Tool se puede usar en lugar del touch finder.
Si se registra, puede descargar PC Tool gratis.
Consulte la hoja de registro y el procedimiento de
descarga para el software.

Cable Ethernet FQ FQ-WNo[I[] Conecta el sensor al touch finder o PC.

Cable Ethernet RJ45 estandar | --- Conecta el concentrador de conmutacion al touch finder
o PC. (Cable STP (apantallado), categoria 5e 0 6,
impedancia: 100 W)

Cable de entrada/salida FQ-wDO[[] Conecta el sensor a la fuente de alimentacion y los
dispositivos externos.

— Flujo de funcionamiento

Los Siguientes pasos son necesarios para preparar el sensor para su funcionamiento.

| 3. Inicio del sensor (2) Registre las referencias

| de inspeccion.
medida.

Instalacién Ajustes Prueba
| 1. Conexiones y cableado | | 1. Configuracion de imagen | 1. Verificacion y ajuste de
! 7 estado de medici6n
| 2. Montaje | 2. Ajustes de inspeccién i
7 (1) Seleccione los items |2. Salvar X X
Funcionamiento

(3) Ajuste los parametros de juicio

de

| 3. Ajustes de entrada/salida |

1. Instalacion

1-1 Conexiones y cableado

1 Conecte el sensor al touch finder o PC
através del cable Ethernet FQ-WNOCI[.

Touch finder

T )
©
Conector
Ethernet

Sensor

Conector

Cable Ethernet FQ-WNO[][] Ethernet

2 Conecte el cable de entrada/salida al sensor.

El cable de entrada/salida incluye cables para
la fuente de alimentacion y las entradas/salidas.
Conecte los cables necesarios.

Marrén Fuente de alimentacién (CC de 24V)

Carga

OUTO (OR) |

Negro
Naranja___OUTL (BUSY) CCde24v
Celeste OUT2 (ERROR)
GND (0 V)
Rosado TRIG T
i INO T
IN1 T
IN2 T
IN3 T
i IN4 T
\ Amarilo |5 T
Y

Marrén
Rosado

Fuente de alimentacion (CC de 24V)
TRIG
INO
IN1
IN2
IN3
IN4
INS
OUTO (OR) T

Verde
Rojo

Celeste CCde24V

Azul GND (0V)

/0 | Sefial Funcién
Entradas| TRIG Entrada de disparo (sencilla)
INO a IN5 Entrada de comando
Salidas | OUTO (OR) Salida de juicio general
OUT1 (BUSY) Indica que esta procesando.
OUT2 (ERROR) | Indica que ha ocurrido un error.

732716 -0A%*

* 3

Ejemplo 1
La medida se realiza cuando se ejecuta un disparo.
El resultado se refleja en la salida de juicio general.

Marrén __Fuente de alimentacion (CC de 24V
GND (0 V)

Naranja
Negro
Rosado

OUT1 (BUSY) Indica que esta procesando.
OUTO (OR)  Salida de juicio general
TRIG Entrada de disparo

No se recibe la sefial TRIG mientras la sefial BUSY
esta en ON. Activar la sefial TRIG mientras la sefial
BUSY esta en OFF.

1 ms min.
| |
TRIG  oor
BUSY (OUTL) ¢ Procesandol

OR (OUTO)

Importante

+ Cuando el modo de correccion del brillo esta
activado, el brillo es estable pero se produce un
retardo de 25 ms.

Consulte el Manual del usuario para méas
informacion.
(FQ2-CH1ILII-Mm)

+ Use un dispositivo de salida sin contacto (por
€j., salida de transistor PLC o SSR) para sefial
TRIG. Si se usa un contacto (por €j., relé), un
rebote del mismo podria causar el disparo
durante la ejecucion de una medida.

Ejemplo 2
El cambio de escena se ejecuta desde un equipo
externo.

Juicio general

Marrén _Fuente de alimentacion (CC de 24V)
Azul GND (0 V)

Naranja OUT1 (BUSY) Indica que esta procesando.
Gris INO

Entrada de
nimero de escena

INO a IN4 Numero de escena
5 ms min.
[~
! I
IN5 N =1 ms min.
BUSY (OUT1) ¥ Procesando|

3 Conecte una fuente de alimentacién al
touch finder.

Si se utiliza un touch finder con fuente de
alimentacion AC/DC/bateria, un
adaptador FQ-AC (vendido por separado)
o0 una bateria FQ-BAT1 (vendida por
separado) tambien pueden usarse.

1-2 Montaje

1 Verifique la posicion de montaje.
Chequee los graficos épticos incluidos en el
Manual del Usuario y compruebe que la
distancia de deteccion es adecuada para el
campo de vision necesario.

Campo de vision horizontal

Campo de
vision vertical

Distancia de
instalacion o deteccion (L)

El campo de visién horizontal se indica en el
gréfico optico. El campo de visién vertical
depende del tipo de sensor, como se
muestra a continuacion:

- FQ2-CH1JJOICICI-M: aproximadamente
el 60% del campo de vision horizontal

Ejemplo: FQ2-CH10050F-M
Para un campo de visiéon de 30 mm, se debe instalar el
sensor a una distancia de instalacién de 115 mm.

Distancia de
instalacion (L) (mm)
,) Rango imagen
115 mm 130 ==
50 i
0 20 40 60
Campo de vision

30 mm horizontal (mm)

2 Coloque el accesorio de montaje en el
sensor y monte el sensor en la posicion
correcta.

Instalacién de PC Tool

Para usar el PC Tool, registrese, descarguelo,
e instale la herramienta en su PC.

Si conecta la computadora y el sensor a un hub
usando un servidor DHCP, no es necesaria la
configuracién de la siguiente direccién IP:

« Direccion de IP: 10.5.5.101

» Mascara de subred: 255.255.255.0

1-3 Inicio del sensor

1 Alimente el sensor.

2 Alimente el touch finder.

Encienda el interruptor en un lado del touch
finder, tambien.

Para usar el PC Tool, haga clic en [Todos los
programas] - [OMRON] - [FQ] - [PC tool for
FQ] en el menu de inicio de Windows.

Seleccione el idioma.

Si se conecta mas de un sensor, seleccione
el sensor a ajustar.

La siguiente pantalla aparecera una vez
seleccionado el sensor.

Ajuste
de flujo

2. Ajustes

2-1 Configuraciéon de imagen

Asegurese de que la imagen es estable y ajuste
el brillo y el tiempo de captura de imagen.

1 Enfoque de imagen.
Presione [Configuracion camara].

Se visualizara la imagen de la camara.

A mayor valor, mejor el enfoque.
Use el tornillo de ajuste de enfoque en la
parte superior del sensor para enfocar la
imagen.
Tornillo de ajuste
de enfoque

2 Ajuste el brillo.

Ajuste la velocidad de obturador para que el
sensor pueda capturar imagenes del objeto a
medir con el brillo adecuado.

Si se ve demasiado oscuro, aumente la ganancia

Presione [4 ]y luego [Veloc. obturador].

Ajuste la velocidad del obturador con el control
deslizante de la parte inferior de la pantalla.

Brillante — — Oscuro

Presione [OK].

* Seleccionando la funcién [HDR] se mejora la calidad de
imagen para objetos brillantes. Consulte el Manual del
usuario para mas informacion.

* Coloque el filtro de polarizacion incluido si existen
reflejos. >

Accesorio de filtro
de polarizacion
(incluido)

3 Ajuste el tiempo de captura de imagen.

Ajuste el retardo desde el momento en que
activa el disparo hasta que se captura la imagen.
Presione [Config. disparo].

Presione [Retardo disparo].

Las im&genes se capturaran continuamente.

Seleccione la mejor imagen tomada.

Presione [OK].



4 Ajuste laimagen.

Ajuste la imagen tomada por el sensor para
que pueda medirse facilmente.

Aqui, la posicién se corrige mediante una
busqueda para permitir las medidas, incluso si la
posicion del objeto a medir no es consistente.

Presione [Ajuste de imagen].

Presione un namero sin utilizar y luego
presione [Afadir comp. pos.] en el menu.

= -

Presione [Comp. busqueda posicion].

Presione [Teach].

Seleccione la parte de la imagen a utilizar como
referencia y encuadrela dentro del rectangulo.

Arrastre el
_ rectangulo

para moverlo.

_____ Arrastre una
esquina para
cambiar el
tamafio del
rectangulo.

Verifigue el area, presione el botén [OK] y
luego presione el boton [Teach]. Se registrara
la parte caracteristica y la posicién de
referencia para la compensacion de posicion.

Presione [OK].

Puede afadir filtros para ajustar la imagen y
hacer mas facil su medicion.

Consulte el Manual del usuario para mas
detalles.

2-2 Ajustes de inspeccion

Seleccione los items y la imagen de inspeccion.

1 Seleccione los items.
Por ejemplo:registrar Reconocimiento optico de
caracteres como Método de medicion.
Presione [Inspec.] - [Inspeccion], presione un
numero de elemento no utilizado y presione [Afadir
elemento.] - [OCR].

afiadir elemento.

___ _ABCDE |

2 Registre la referencia de medicién.

Especifique el formato de los caracteres a leer
(nimero de caracteres, caracteres alfanumeéricos
o simbolos, etc.) y especifique la regién de
medicion. Los parametros detallados para
reconocer los caracteres se ajustaran automati-
camente.

Presione [Teach].

Coloque el objeto que utilizard como referencia
de medicion delante de la camara.

Mueva el rectangulo a la zona a medir y presione
el boton [OK].

Regidn de medida

Arrastre el
rectangulo para
moverlo.
Arrastre una
esquina para
cambiar el
tamarfio del
rectangulo.

En la parte superior de la pantalla se mostraran los
caracteres que se leyeron con los parametros iniciales
y el formato de los caracteres.

Formata

Si fuera necesario, cambie el formato de los
caracteres. Consulte en el Manual del usuario mas
informacion sobre el formato de los caracteres.

Cuando haya confirmado el formato de los caracteres,
presione el boton [OK].

A continuacion, presione el botén [TEACH].

Se ajustaran automaticamente los parametros
detallados para reconocer los caracteres, segun el
formato de caracteres especificado.

Presione [Si] para registrar el resultado leido en los datos.
Presione [Anterior] para finalizar.

3 Ajuste los pardmetros de estimacion.
Realice los ajustes para comprobar si los caracteres
que se leyeron se reconocieron correctamente.
Presione [Juicio].
Ajuste los parametros de estimacién mientras
introduce las imagenes de varios objetos de muestra.
Presione el parametro de condicion de estimacion
para ajustarlo y establezca los limites superior e
inferior para una estimacion correcta.

Presione el
parametro
para ajustar.

uicio
TG
abilidad

!.imi?e Limite
inferior

superior

4 Establezca las condiciones de verificacion.

Puede ajustar los parametros para verificar que la
cadena de caracteres leida coincida con la
cadena especifica de los datos.

Puede registrar hasta 32 cadenas de caracteres
en los datos con los siguientes comandos del
menu:

* [Auto]: lee una cadena de caracteres de una

imagen y la registra en los datos.

* [Manual]: registra una cadena de caracteres que
se introduce directamente en los
datos.

* [Registra ref del]: sirve para utilizar el resultado
de la lectura inmediatamente
anterior como la cadena de
caracteres de verificacion.

En el Manual del usuario encontrara informacion

de las condiciones de verificacion.

2-3 Ajustes de entrada/salida

Se pueden configurar los datos enviados a dispositivos

externos y las asignaciones de las sefiales de entrada.

(Normalmente no se requieren cambios.) Por ejemplo,

lo siguiente puede entrar o salir.

+ Se pueden enviar sefiales de juicio de cada item de
inspeccion a dispostivos externos.

+ Se puede enviar un comando para registrar un
modelo desde un dispositivo externo.

+ Si desea enviar datos al exterior.

Consulte el Manual del usuario para mas informacion.

3. Prueba

Normalmente, lo mejor es realizar varias medidas
para comprobar el estado de las inspecciones.
Cuando se regresa a modo Test (prueba), las
imagenes se capturan continuamente. No se
requiere una entrada de disparo. Los resultados
de medida sélo se visualizan en pantalla, no son
enviados a dispositivos externos.

1 Ejecute las pruebas.
Presione [Prueba].
Luego presione [Prueba continua].

Presione [Gréaficos+Detalles].

Prueba cantinua

Se realizaran mediciones continuas. Compruebe
con diferente

n correctos.

2 Si los juicios establecidos no son los

correctos, ajuste los parametros de juicio.

Presione [«4].
Presione [Ajuste juicio].

Presione [4].
Presione [Ajuste auto].

Puede usar muestras para ajustar automatica-
mente los mejores parametros de juicio.
Introduzca una muestra de un objeto bueno y
presione [OK Teach].

Introduzca una muestra de un objeto malo y
presione [NG Teach].

Repita estos pasos con al menos dos muestras.

|
=N

Presione [Anterior].
Se ajustaran automaticamente los mejores
parametros de juicio.

4. Funcionamie

1 Cambie a modo Run.
Presione [Run].
Luego presione [Pasar a modo Run.].

a moda Run.

2 Salve los ajustes.
Presione [Si].

3 Ejecute medidas.
Las medidas se ejecutan cada vez que se envie
una sefial de disparo. Y el resultado de medida
sera enviado a un dispositivo externo.

Existen seis tipos de pantallas de visualizacion, tal como se indica a continuacion.
Presione el botdn & y luego presione [Seleccion vista] para visualizar las
siguientes selecciones.

_Visualizacion de los valores de _Visualizacion de los valores de
medida mas recientes medida con el tiempo

Gréficos Histograma

Variaciones en los
valores de medida
Frecuencia

Gréficos + Detalles Monitor de tendencia

Valores de medida

Todo resultado/region Estadisticas

Valores de medida desde que
se conecto la alimentacion.

« Para volver a la pantalla de configuracién, presione el bot6n & y luego
presione [Ajustes sensor].

« Para cambiar a otro sensor, presione el botén & y luego presione
[Cambiar sensor].

Se ajustan los items de inspeccion.

—C Lengiieta [Imagen] ]

Ajuste las imagenes.

[ Configuracién camara |

| Config. disparo

| Ajuste de imagen |

—C Lenguleta [Inspec.] ]

Seleccione los items a inspeccionar y
registre las imagenes de referencia y los
valores estandares.

Items de inspeccion

[ OCR |

|Juicio |

—C Lengleta [Ent/SaIid]]

Realice los ajustes para obtener los
resultados de la medicion.

|Teach |

| Ajuste de registro |

[ Ajuste entr/salid |

| Monitor entr/salid |

—[ Lengueta [Prueba] ]

Pruebe y ajuste la configuracion realizada.

[ Prueba continua |

[ Salvar datos. |

+ Cuando se conecta un sensor que ya esta instalado.

Las inspecciones que fueron ajustadas en
el modo de configuracién se usan para
realizar las inspecciones.
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